


MARKLIN-Metallbaukasten

DAS LEHRREICHE KONSTRUKTIONSSPIEL FUR DIE HERANWACHSENDE JUGEND

Die zahlreichen Modelle und die ausfihrlichen Abbild in diesem Anlei buch erfillen weitgehend die Winsche der bastelnden Jugend. Am Anfang leisten die
abgebildeten Modelle, welche die Grundlage fir die spéteren eigenen Entwirfe bilden, wertvolle Dienste. Der hohe erzieherische Wert der MARKLIN-Metallbaukasten trug
mit zum Weltruf der MARKLIN-Erzeugnisse bei. Wenn die nachfolgenden Ratschlége, die auf Grund langer Erfahrung gemacht wurden, bericksichtigt werden, so stellt sich der

Erfolg schon nach kurzer Zeit von selbst ein.

1. Studiere vor dem Bauen die Grundformen, ihre Kenntnisse sind unerl&Blich, da sie in jedem Modell wiederkehren.

2. MéBige den verstdndlichen Eifer und begniige Dich zuerst mit den einfach Aodellen. Der Ob zu schwierigen Konstruktionen muB langsam erfolgen, damit die

spéteren eigenen Entwirfe ihre Prifung bestehen.
., Lege vor dem Bauen die erforderlichen Teile zurecht, dies erleichtert Dir die Arbeit wesentlich und erspart unnstige Handgriffe.
. Arbeite beim Auf- und Abbau mit Gefihl und nicht mit Gewalt, die Einzelteile werden es Dir danken, indem sie Dich ein Leben lang begleiten.

. Betrachte alle Abbildungen eines Modells genau, denn sie enthalten wesentliche Hinweise.

[« SIS I S

. Die Lacher in den Béndern und Platten stimmen so miteinander Gberein, daB es beim Baven nach Vorlage genigt, einfach die L&cher abzuzéhlen, um die richtigen Langen
und Abstdnde der einzelnen Teile zu ermitteln.

7. Die biegsamen Verkleidungsplatten geben den Modellen eine natirlichere Form und kdnnen, wie auf Seite 11 gezeigt, abgebogen und wieder gerade gebogen werden.

Gekrdnt wird das Werk, wenn es genau wie das groBie Vorbild in Betrieb genommen werden kann. Dies geschieht von Hand oder mit Hilfe des Elektromotors 1071 (siehe Seite 96),
der unabhdngig vom Inhalt der einzelnen Kasten als wertvolle Ergdnzung gesondert bezogen werden kann. Freude und Stolz Gber das gelungene Modell werden den Anreiz

for noch schwierigere Aufgaben geben. MARKLIN-Metallbaukasten knipfen so das Band vom Spiel zur Wissenschaft der Technik.

Alle Rechte vorbehalten. Die Modelle sind MARKLIN-Originalentwirfe und dirfen auch in abgednderter
Form nicht in fremde Druckschriften auf werden. Nachdruck, auch ise, wird verfolgt.

GEBR.MARKLIN&CIE £% 732GOPPINGEN/-WURIT.
m FABRIK FEINER METALLSPIELWAREN
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MARKLIN-MODELLEISENBAHN SPUR HO

Fragt man einen Jungen, welches Spielzeug ihn wohl am meisten fesselt, so wird es neben dem Metallbaukasten in der Regel
immer die Eisenbghn sein. Und welcher Junge wiinscht sich nicht ein solches Spielzeug.

Mit Liebe und Sorgfalt sind die heutigen MARKLIN-Modelle den Vorbildern des GroBibetriebes wirklichkeitsgetreu nachgestaltet.
Moderne Produktionsstdtten, die Verarbeitung ausgesuchten Materials und die jahrzehntelange Erfahrung geschulter Kréfte
bilden die Grundlage fir die hervorragende Qualitdt der MARKLIN-Erzeugnisse. In einem vielfarbigen Katalog werden
die beliebtesten und schénsten Modelle gezeigt, die erfahrene Konstrukteure unter Beriicksichtigung des neuesten technischen

Fortschritts entwickelt haben. Fir die Gite und Betriebssicherheit dieser Modelle bietet ein Name Gewdhr, der Weltgeltung hat:

MARKLIN

Der Wunsch ist klar bei grof3 und klein: Die Marke MARKLIN muf es sein!

Printed in Western Germany Imprimé en Allemagne






Grundformen

Diese Grundformen beruhen auf streng technischer Basis;
ihre Kenntnis erleichtert wesentlich den Aufbau der Modelle!

Gruppe A: Aligemeine Bauvorlagen

und Schraubensicherung

Maschi ile durch Schrauben
oder Ken!e helBsn in der Sprache der Technik I6sbare Verbindun-
gen ; im Gegensatz dazu gibt es die Niet-, Lot- und S:hwelﬂverbmdungen
die sogenannten nicht I6sbaren Verbind In der
und im Maschinenbau kommen h dchlich die Sch bind!
gen, also die lésbaren Verbindungen, zur Anwendung.

ol

All : di

—

Eine Schraube besteht aus:
a) Kopf b) Schaft ¢) Gewinde

Damit auf einfachste Weise eine groBe Zahl von Modellen zusammen-
gebaut werden kann, werden auch bei unseren Metallbaukasten
samtliche Teile verschraubt. Am meisten gebraud\' wird die 85 mm
lange Schraube Nr. 14002, eine mit Schlitz. Die dazu

gehdrende Mutter ist eine normale Sechskantmutter Nr. 14010.

- 0

Nr. 14013 Sdlruuho mit Mutter, 12 mm lang
oder 8,5 mm lang

Nr. 14014

Nr. 14010

A1 —Schraube mit Mutter und Gegenmutter

Sicherungen:

1. Durch G bré i ich: g). Bei g
oder sich drehenden Musd'unan'ellen ist es erforderlich, die Schrauben
durch Aufdrehen einer zweiten Mutter, einer sogenannten Gegenmutter,
zu sichern, damit ein Lockerwerden oder Herausfallen der Schrauben
verhindert wird. Die Muttern sind mit dem Schraubenschlissel Nr. 11700
fest Beim Aufdrehen der leistet ein zweiter
Schraubenschlissel gute Dienste.

2. Durch Splinte. Diese werden durch ein in das Schraubenende
gebohrtes Loch gesteckt, wodurch ein Lésen oder Herausfallen der
Muttern unméglich ist.

lich

3. Durch Federringe. Die federnde Wirkung verhindert hier ein Losen
der Mutter., Aufler diesen Sicherungen gibt es noch viele andere
Schraubensicherungen, die aber hier nicht aufgefihrt werden kdnnen.

Uberlappungen und StoBverbindungen

Es werden hier nur die e i nfachen Uberlappungen bzw. StoBverbin-
dungen gezeigt. Bei den spater zu bauenden Modellen kommt es vor,
daB diese Verbindungen auch in me h rfa c h e r Ausfihrung gebraucht
werden. Hat man sich aber zuerst mit den Grundformen beschéftigt,
so bereitet das Zusammenschrauben keine Schwierigkeiten mehr.

Wie werden zwei Flachbinder oder zwei Winkeltréiger miteinander
verbunden?

Die Verbindung zweier Flachbander oder Winkeltrager kann entweder
durch Uberlappen oder AneinanderstoBen vorgenommen werden.
Bei der Uberlappung werden die Enden der Flachbénder bzw. der
Winkeltréger tbereinandergelegt und verschraubt.

Erforderliche 2-10011
Teile: 2-14013

A2 Uberlappung
zweier Flachbander

Erforderliche 2-10125

A3— Uberl
ol Teilo: 2-14013

zweier Winkeltrager

Bei den StoBverbindungen werden die Flachbander bzw. die
Winkeltréger mit ihren Enden aneinandergestoien und mit Hilfe kleiner
Flachbénder miteinander verbunden.

A 4 —StoBverbindung Erforderliche 310005
zweier Flachbénder Teile: 4-14013

Erforderliche 510005
Teile: 210125

A5 — StoBverbindung
zweier Winkeltrager 614013

Lose Verschraubungen

Unter einer losen ist die b liche Verbindung von
Bauteilen durch eine Schraube mit zwei Muttern zu verstehen. Die bei-
den Muttern klemmen das eine Bauteil fest, wihrend das andere Bauteil
zwischen der ersten Mutter und dem Schraubenkopf lose beweglich ist.

T ey

A 6— Lose Verschraubung zwischen Erforderliche
Flachbéndern Teiloe“:,s
Beide Muttern klemmen das untere Figch- - f::mo
band fest. Das obere Flachband ist lose ¥e- 1-14013
weglich.
Erforderliche
Teile:
1-10007
. 1 - 10045
A7 —Lose Verschraubung zwischen 1-14010
Flachband und Lagerbock 1-14013
Hier halten beide Muttern das Flachband

fest, der Lagerbock ist lose.

Erforderliche
Teile: i
ol A 8 — Lose Verschraubung zwischen
1 - 10045 Flachband und Lagerbock
1-14010 Flachband und Lagerbock sind lose durch
1-14013 eine Schraube mit G
verschraubt.
Erforderliche
Teile: 2
1 - 10005
1 -10040
1-14010
114013 A9— Lose Verschruubung zwischen
Eladhband ondiD ol ba

Flachband und Doppelwinkel werden lose miteinander verschraubt.
Eine Mutter ist mit dem Schraubenschlissel festzuhalten, eine zweite
Mutter wird fest gegen die erste gezogen.



Grundformen

(Fortsetzung)

Schraube als Lager

An Stelle eines besonderen Lagerzapfens kann ohne weiteres eine
Schraube Verwendung finden. Der Schaft der Schraube dient in diesem
Fall als Lagerzapfen.

Gruppe A: Alilgemeine Bauvorlagen

Erforderliche Erforderliche Erforderliche
& ; ; Al4
Teile: Teile: Teile: Schraube als Stz f
1-10005 1-10005 1- 1103 e DRt
1-10312 1-11036 1-11320 Durch die Stellschraube ist das Loch-
1-14010 1 - 14003 1-14003 scheibenrad an der durch die Grundplatte
1-14013 Schraube festzuk
Rad und Schraube kénnen sich drehen.
A 10— Schraube All
als Zapfen Schraube als
Die Rolle dreht sich Zapfenlager
leicht auf der Schraube, fir Loch-
die durch zwei auf bei- 2 :
den Seiten des Bandes kréftig ge- scheibenrad Ed"r’:;:'dm
geneinander angezogene Muttern %
befestigt ist. 1-10205
1-11036
1-11320
3-14013

Erforderliche Teil

1-10044 1-10325
1 - 10067 1-14010
1-10205 1-14013

A 12— Lagergabel

mit Verbindungsbiigel und Sct YRS TR B e K s

Erforderliche Teile:

1-10045 | 1-11059
1-10205 | 1-11320
1-10325 | 2-14013

A 13— Lagerbock auf Bodenplatte verschraubt

Die Schrauben dienen zur In diesem sind

Welle und Rad drehbar angeordnet.

g des L

2

A 15 —Feststehende Welle mit Lochscheib |

Lochscheibenrad ist mit der Grundplatte verschraubt. Welle wird durch
Stellschraube festgeklemmt.

Erforderliche
Teile:
1-10205
1-10325
1-10365
1-11059
1-1320

A 16 — Drehscheibe mit stehender Welle

Die runde Platte ist auf der Welle verschraubt. Sie wird mit leichtem
Druck durch ein von unfen dagegengesetztes und auf der Welle fest
gezogenes Schnurlaufrad gehalten.

An Stelle des Schnurlaufrades kann man auch einen Stellring Nr. 11059
verwenden.

Loses und festes Rad
Warum ein loses und ein festes Rad?

Wenn ein Fahrzeug eine Kurve durchféhrt, werden die nach de:
Innenseite der Kurve liegenden Réder einen kirzeren Weg zuricklegen,
sich also weniger oft umdrehen als die AuBenrdder. Wirden die einzel-
nen Réderpaare nun fest auf ihrer Achse sitzen, so miBten sie sich unter
allen Ui den gleich oft dret chtet, ob sie auBen oder
innen sitzen. Die Folge wdre, doB immer eines davon das andere
bremsen und der Wagen in den Kurven schwer laufen wiirde. Deshalb
missen die Rader der einzelnen Rad bhéngij i
beweglich sein (siehe Skizze).

Erforderliche Teile:

1-10067 3-11703
1-10211 214025
2-10325

fest
lose
A 171 — Loses und festes Rad
(mit Klemmuffen auf der Achse)
Erforderliche Teile:
2 - 10005 2-10365 2-11703
1 -10067 1-11059 1-14010
1-10211 1-11631 3-14013
fest
lose

A 17/2 — Loses und festes Rad



Grundformen (oo

Gruppe A: Allgemeine Bauvorlagen

Callondhatasts

und B

Eine erhdhte Bremswirkung wird erzielt, wenn die Schnur zweimal
anstatt nur einmal um die Welle bzw. Scheibe gelegt ist. Grundform A 18
zeigt eine sehr einfache und sichere Befestigung des Seilendes mittels
einer auf der Welle angebrachten Klemmuffe Nr. 11703. In der Grundform
A 19 ist eine Seilendbefestigung mit Klemmuffe Nr. 11702 gezeigt.

Erforderliche
Teile:
3 - 10005
1-10211
1-11320
1-11500
2-11632
2-1703
1-1716
1-14010
9 -14013

A 18 — Seilendbefestig mit B

(ohne Bremsrad for kleinere Modelle)

Sperrklinken

A 20 - Sperrklinke Nr. 10900 (klein)

Die Sperrklinke selbst ist drehbar und lose befestigt und sperrt durch
ihr Ei icht die Zahnrdder. Diese klinke kann fir ich
Zahnrader verwendet werden.

Erforderliche Teile:
4 -10005 3-10900
4 -10007 3-11059
4-10067 2-176
1-10200 4-14010
2-10209 14 - 14013
3-10719

Teile:

1-10002
4 -10005
1-10211
2-10325
1-1320
1-11500
2-11632
1-11702
1-1703
2-14010
13- 14013

Teile:

4-10003
2-10209
1-10719
1-10725
2-10901
2-11059
2-11330
2-1716
2 - 14010
10 - 14013

A 19 — Seilendbefestigung mit Bremse und Bremsrad

A 21 - Sperrklinke Nr. 10901 (groB) fir Aufzugwinden usw.

Verhindert das Zurickschnellen der Handkurbel und ermdglicht die Last
in jeder Stellung freischwebend festzuhalten.

Gruppe C: Kranausleger mit verschiedenen
Seilfilhrungen

Feste Rolle

Kraft /

Erforderliche
Teile:
1 - 10001
2-10011
1-10312
1-11500
1-1713
1-14010
3-14013

einfache Last

Hier ist die aufzu-
wendende Kraft
gleich der zu
hebenden Last.

/4

Einfache Seilfilhrung iber eine feste Rolle
(Schnurlaufrolle Nr. 10312)

Erforderliche
Teile:
2 - 10000
1-10001
2-10011
1-10205
1-10325
1-11059
1-11500
1-1713
4-14013

Cc2
Einfache Seilfihrung iiber eine feste Rolle

(Schnurlaufrad Nr. 10325)
Das Seil lauft ober Schnurlaufrad @ und wird an der Schraube b
befestigt, die die beiden Flachsticke Nr. 10000 hal




Grundformen oo

Erforderliche
Teile:
2-10000
1-10001 t
2-10011
1-10205
1-10312
1-10325 P L
1-11500
1-11703
1-11713 : ;
1-14010 Mit der gleichen
4-14013 Kraft wie bei den
/ Grundformen C 1
' 4 und C 2 kann die
S/ doppelte Last ge-
C3 3 hoben werden.

Zweifache Seilfiihrung Gber eine feste und eine lose Rolle
Zur Bewdltigung groBerer Lasten wird der Haken am zwei-, drei- oder
mehrfachen Seil nach Art des Flaschenzuges aufgehéngt. Das Seil IGuft
Ober Schnurlaufrad 10325 zu der zwischen den Flachsticken 10000 befind-
lichen losen Rolle 10312. Von hier lauft es zur Kranspitze zuriick und
wird an dieser befestigt.

Erforderliche
Teile:
1-10001
2-10003
4 -10005
2-10011
1-10205
1-10312
2-10325
2-11059
1-11500
1-1713
3-14010
814013

Cc4
Dreifache Seilfihrung iiber eine lose und zwei feste Rollen
Hier sind in der Kranspitze zwei Sch i 10325 eingeb

4

Gmbp‘ C: Kranausleger mit verschiedenen Seilfiihrungen und Greifern

Erforderliche
Teile:

2-10002
810004
4-10007
4-10040
5-10067
1-10209
4-11059
2-1415
1-11500
4-11605
614010
24 - 14013

C5
Greifer mit vierfachem Seil

Die Figur stellt einen Greifer dar, wie derselbe sehr haufig in Ver-
bindung mit einem Kran Verwendung findet. Die beiden GuBeren Seile 1
und 2 dienen zum Heben und Senken des Greifers, wéhrend die inneren
Seile 3 und 4 zum Offnen und SchlieBen bestimmt sind. Beim Bauen ist
darauf zu achten, daB alle Seile auf gleich groBe Rollen aufgewickelt
werden; es mul aber noch eine kieine Zusatzvorrichtung in dem Kran-
mechanismus vorgesehen werden, welche es erméglicht, die mittleren
Seile nach Bedarf zu verldngern (beim Offnen des Greifers) bzw. zu
verkirzen (beim SchlieBen des Greifers).

Aufien: Innen:
Seil zum Seil zum
Offnen und Heben und
SchlieBen Senken

Greifer gesffnet Greifer geschlossen

Die Ausfihrung der Greifer richtet sich nach den verschiedenen Férder-
gitern. Es gibt z. B. besondere Greifer fir Roben, Kartoffeln, Sand,
Steine, Koks und Kohlen.

Gruppe D: Antriebe

Stufenscheibenantrieb

Allgemein: Zur Anderung der Drehzahlen wer-
den sogenannte Stufenscheiben verwendet.
Diese bestehen aus einer Anzahl nebenein-
d , im Durch ichmaBi
i o : Die  Abbild

zeigt einen solchen Stufenscheibenantrieb. Von
der kieineren Scheibe 4 im Deckenvorgelege -
fohrt hier der Treibriemen auf die gréBere
Scheibe 40, die infolge ihres gréBeren Durch-
messers eine geringere Drehzahl hat als die A = Achsabstand
Scheibe im Deckenvorgelege. Durch Umlegen des Treibriemens auf die
verschiedenen Stufen kann die Umdrehungszahl vergréBert (z. B. von
Scheibe 1 auf Scheibe 1a) oder verkleinert werden (z. B. von Scheibe 4
auf Scheibe 4a). Die Riemenléange ist in cllen Féllen dieselbe, da die
ihel i Dadk lege i keh d ok
ist als die untere Stufenscheibe.

in ter ]

Anderung der Drehrichtung

Wird die Antriebsspirale oder die A gekreuzt | )
aufgelegt, so l&uft stets die getriebene Welle in entgegengesetzter Dreh
richtung. Die Kraftibertragung der Scheiben erfolgt im GroBbetrieb
durch einen Treibriemen.

= SEA

D1 Erforderliche
Teile:

6 -10005
2-10011
1-10067
2-1021
2-10325
2-10365
2-11059
1-11320
11703 L
1-1716
14 -14013

Stufenscheibenantrieb

11059



Grundformen Gruppe D: Antriebe

(Fortsetzung)

Halbkreuz-Antrieb

Erforderliche Teile:
2-10000
2 - 10005
2-10011
210067
2-10211

5-10325
1-1320
1-11500
1-1716
12 - 14013

D 2 — Halbkreuzriemenantrieb

Zur Kraftibertragung bei sich kreuzenden Wellenrichtungen.

Die Anwendung des Riemenantriebes ist erforderlich bei Maschinen, die
quer zur Richtung der Transmissionswelle gestellt sind. Die sich kreuzen-
den Wellen kénnen in einem beliebigen Winkel zueinander stehen.

Seilantrieb

D 4 — Transmissionsschnur mit Spirale

Erforderliche
Teile:
4 -10005
210011
210067
2-1021n
2-10325
2-11059
1-11320
1-11500
1-11515
1-1716
8-14013

Fir den Antrieb der Modelle ist nicht unbedingt eine Tr i pi

erforderlich, sondern es genigt in den meisten Féllen die gewdhnliche,
jedem Kasten beigegebene Transmissionsschnur. Damit die Modelle
leicht laufen, darf die Schnur jedoch nicht zu straff gespannt sein,

von Tr

weshalb eine

und -spirale nach

obiger Grundform einen vor gl

Winkelriemenantrieb

Zur Kraftibertragung bei sich schneidenden
Wellenrichtungen. Die beiden Rollen a und
b (Leitrollen) sitzen lose auf der Welle. Die
Verwendung solcher Leitrollen erméglicht
verschiedenartige Lagerung der Wellen.

Erforderliche
Teile:

8 — 10005
4-10010
4 - 10067
3-10211
4-10325
2-11059
1-11320
1-11500
211605
3-11703
1-11716
24 - 14013

D3
Winkelriemen-
antrieb

Erforderliche
Teile:

8- 10007
4-10009
4-10105
4-10209
4-11059
1-n2m
2-11223
1-11246
1-11320
1-11747
16 - 14013

D5

Kettengetriebe

Zahnketten (Antriebsketten) werden heute Gberall verwendet, sei es for
den Antrieb von kleinen empfindlichen Apparaten, wie Zéhlern, Uhr-
werken oder im GroBmaschinenbau beim Antrieb schwerer Arbeits-
maschinen.

Durch die Kettenrdder in Verbindung mit der Antriebskette Nr. 11747 ist
es moglich, Kréfte gleitungsfrei zu Ubertragen und in vielen Féllen, wo
die A d von Z und Riemen ist, wird
das Kettengetriebe mit Vorteil verwendet.

Die Kette darf nicht zu straff gespannt sein, sondern soll leicht durch-
héngen.

Gruppe: Kurbeltriebe und Exzenter

Kurbeltriebe

Bei allen beweglichen Maschinenteilen, wobei die Uber-
tragung der Bewegungen durch Kurbeltriebe mit Kol-
ben- und Exzenterstangen erfolgt, kénnen diese Grund-
formen angewendet werden.

Ui Skizze zeigt haulich die Anordi
eines liegenden Kurbeltriebes, so wie er im Dampf-
maschinenbau zu finden ist.

Das Kréftespiel ist hierbei: Die auf den Kolben ein-
wirkenden Kréfte des Dampfes im Zylinder bewegen
den Kolben mit der angesetzten Kolbenstange. Diese
Bewegung wird auf den Kreuzkopf Ubertragen, der
sich innerhalb zweier Fihrungen hin- und herbewegt.
Letztere leitet die Bewegung auf die Kurbelstange und
die Kurbel weiter. Es wird also mit Hilfe des Kreuz-
kopfes, der Kurbelstange und der Kurbel der Hin- und
Hergang des Kolbens in eine kreisende Bewegung um-
gesetzt.

Liegende Dreh-
Anordnung bewegung
Hin- und Hergang

Drehbewegung

Was ist ein Exzenter?

Der Techniker sagt: Ein Exzenter
ist ein Maschinenteil, das eben-
so wie ein Kurbeltrieb eine
Drehbewegung in einen grad-
linigen Hin- und Hergang um-

wandelt.

Exzentrisch heifit — aus der
Stehende Mitte sitzend. Die Hauptteile
Anordnung eines Exzenters sind: Exzenter-

scheibe und Exzenterstange.



Grundformen Gruppen E und F: Exzenter, Klauenkupplungen und Zahnradiibersetzungen

(Fortsetzung)

Man unterscheidet:
%4014 Hondkurbeln und Maschinenkurbeln

E1— Handkurbel

Erforderliche Teile:
2-10004 1-11307 2-1772
1-10202 3-11632 2-14010
2-10205 2-11745 12 - 14013
6-11059

aus i aubt.

Erforderliche
Teile:
1 - 10005
2-10203
1-10205
2-11036
1-11059
1-11745
314010
1-14013
1-14014

E2— Exzenter

Hier werden 2 Lochschei dder Nr. 11036 als i det. Da-
zwischen sitzt das Flachband Nr. 10005 als Exzenterstange, an dem Ende des-
selben ist ein Gelenkstick Nr. 11745 mit Welle montiert.

Zweck der Gegengewichte
Leichteres Ingarigsetzen einer Maschine.
GleichméBiger Gang einer Maschi

Stofifreies Laufen einer Maschine.

Erforderliche
Teile:
2-10205
1-10209
1-10338
1-11330
2-11631
2-11632
1-1718
2-11776
2 - 14010
8-14013
1-14014

E 3 — Kurbeltrieb mit Gegengewicht

auf Lagergestell montiert

Hier dienen als Exzenterscheiben 2 Kurbeln mit Gegengewichten Nr. 11776. Do-
zwischen ist die Kupplungsmuffe Nr. 11718 mit einer Welle als Exzenterstange
befestigt.

6

E4 — GroBer Kurbeltrieb

auf Lagergestell montiert

Erforderliche
Teile:
1-10005
2-10046
2-10209
1-10325
1-10338
1-10450
1-10727
4-11059
1-11330
1-1722
1-11765
4-14010
8-14013

F 1 - Klauenkupplung mit Nr. 10727

Hier erfolgt die Kraftibertragung vom groBen Zahnrad auf das kleine
Zahniad der Kupplungshalfte 10727, die lose auf der Welle sitzt. Rickt
man die Kupplung ein, so Gbertrégt die andere festsitzende Kupplungs-
hélfte die Antriebskroft weiter.

F 2 - Klauenkupplung mit Nr. 10327

Mit Hilfe der Ausriickgabel Nr. 11722 und Flach-
band 10004 wird das Schnurlaufrad mit ange-
flanschter Kupplungshdlfte Nr.10327 auf der
Welle ein- bzw. ausgerickt.

1-16002
1-10004
1-10046

Erforderliche Teile:

2-11059
1-11330
1-1722
2-14010
5-14013

F3

2-10205
1-10438
1-10719

Erforderliche Teile:

2-11059
1-11358

Zahnradiib

g mit Getriebek

Nr.'ll:fa



Grundformen i

Erforderliche
Teile:

2-10011
2 - 10046
4-10209
2 - 10450
1-10719
1-10730
8-11059
1-11320
4-11721
12 - 14013

Erforderliche
Teile:
2-10011
4 -10067
4-10209
1~ 10450
2-10595
1-107M19
811059
1-11320
2-1721
12 - 14013

F 4 Zahnradilbersetzungen
mit Lagerbéndern Nr. 11721 (liegend)

F 5 Zahnradiibersetzungen

rbiindern Nr. 11721 (stehend)

Gruppe F: Zahnradiibersetzungen und Schneckengetriebe

Wann werden Zahn-
rader angewandt?

Zahnréder dienen zur Kraft-
Ubertragung bei parallel (in
einer Ebene) liegenden Wel-
len, die einen geringen Achs-
abstand haben.

treibend

getrieben

Zahnradiibersetzung
(ins Langsame)

Hier macht:

Kleines Rad 2 Umdrehungen
Grofles Rad 1 Umdrehung
(Anderung der
Umdrehungsrichtung)

D

A = Achsabstand

Zahnradibersetzung
(ins Schnelle)

Hier macht:
Grofles Rad 1 Umdrehung
Kleines Rad 2 Umdrehungen

(Anderung der
Umdrehungsrichtung)

treibend

getrieben

Die Kraftwirkung wird bei den
Schneckengetrieben um das So-
vielfache gesteigert, wie sich
die Umdrehungsgeschwindigkeit
verringert.

Dieses wird in der Praxis zweck-
méBig ausgenutzt, um mit gerin-
gem Kraftaufwand grofe Lasten
zu heben, z. B. im Kranbau und
beim Schraubenflaschenzug.

Wann werden Schnecken und Schneckenrader an-
gewandt?
Schnecken und Schneckenréder dienen ebenfalls zur Kraftiber-

tragung, aber bei sich kreuzenden Wellen mit geringem Achs-
abstand.

Erforderliche
Teile:
2-10203
1-10205
1-10719
1-10725
1-10910
2-11059
1-11720

Fé
Schneckengehéuse Nr. 11720, passend fiir Zahnrdder
Nr. 10719 und 10725 - 4

Wie wird das Ubersetzungsverhdltnis eines Schnek-
kengetriebes bestimmt?

Die Beantwortung dieser Frage ergibt sich aus folgender Uber-
legung:

Drehen wir die Schnecke einmal herum, so ftreibt diese das
Zahnrad um einen Zahn weiter.

Also muB z. B. bei Grundform F 6 die Schnecke 19mal herum-
gedreht werden, wenn das Zahnrad 10719 mit 19 Zéhnen eine
volle Umdrehung machen soll. Hierbei wird die Umdrehungs-
geschwindigkeit verringert. Das Obersetzungsverhdltnis ist in
diesem Falle 1:19.

Erforderliche
Teile:

1 - 10065
1-10105
2 - 10205
1.- 10457
1-10910
2-11059
2-11305"
1-11358
1-11716
6 - 14013

Getriebekasten Nr. 11358
bietet eine grofie Fille von Eingrifismdglichkeiten. Gezeigt
ist Schnecke Nr. 10910 im Eingriff mit Zahnrad Nr. 10457.



Grundformen o

treibend

getrieben

Zahnrad als Zwischenrad

Gleiche U

Gruppe F: Zahnradiibersetzungen

Erforderliche
Teile:

2 -10067
6 - 10209
1-10457
2-10575
1-10598
1-10719
1-10730

Hier macht:

GrofBes Rad 1 Umdrehung
Kleines Rad 2 Umdrehungen
Grofles Rad 1 Umdrehung

8

hl, gleiche L

ichtung

Einige d

Tabelle zur Ermif

mi

er zahlreichen Ubersetzungsmaglichkeiten
t Hilfe der Getriebeplatte Nr. 11360

Erforderliche

5-10205
1-10207
110438
1-10457
1-10719
3-10725
6-11059
1-11305
2-11360
1-1716
4-14013

Zahn-

rad || 10638 | 10650 | 10457 | 1079 10725 | 10730 | 10595
1048 || 1—6 | 15 26 | pgilizy

89

10450 || 15 | 47 | 27 | 67 | 59 -1
10457 27 . il |
1019 il s 2l e | 2w
10725 gj 59 | 57 Z’__j 1-3 39
10730 || 48 |

Die jeweils in den Feldern angegebenen zwei Nummern (z.B. 1-3)
geben die in obiger Figur bezeichneten Lécher an, die als Lagerung
for die Wellen der in Frage kommenden Zohnréder zu wahlen sind.

F10

Erforderliche
Teile:
4-10205
1 - 10450
1-10595
1-107119
1-10725
4-11059

1-13n
4-11360
4-14013




Grundformen Gruppen F und G: Kegelréder, Kronradgetriebe, Kollektor und Kugelgelenk

(Fortsetzung)

Erforderliche
Teile:
2-10002
2-10017
110042
1-10047
110065
| 610087
2-10117
1-10209
1-10270 - | F14 g Der Kollektor mit Bursterbriicke, Kollektor genannt, dient
2- 10830 11665 Kollektor mit dozu, den Strom von einem festen Bauteil auf cin bewegliches £ 5
Eq1 1-11059 Biirstenbriicke, kompl. Bauteil zu Ubertragen. Der Kollektor hat § von einander isolierte
: 4-11305 ; Felder, die durch den mitgelieferten Kupferdraht je nach Ver-
Kegelradgetriebe i K wendungszweck miteinander verbunden werden konnen. Bei
Zum Antrieb zweier sich kreuzender Wellen verwendet. Mittels kleiner }-11775 3 Barstenfeder | 11675 Fl4 W‘Ld z 6 ":mer’_em ZeldFulberspwnsen, wohr:nd bei F15
Handkurbel wird Gber zwei Kegelréder die Leitspindelwelle ange- | 57 1401 3a Kupferdraht ier teaeneinander liegende Telderyahindenisin.
trieben und dadurch der auf dieser Welle sitzende Fihrungsb 4 Borstenbrocke
bzw. der auf dem Gestell gleitende Teil (Support) bewegt. 5 Mosseschraube

Erforderliche Teile: Erforderliche Teile:
2 - 10007 2-10625 1-10203 1-11762
1-10045 1-10719 210205 3-11763
1-10046 3-11059 1-11025 2-11793
1~ 10069 3-11330 2-11330 8-14013
Erforderliche 1-10209 3-1727 8-1727
| Teile: 1-10213 4-14010
210007 1-10338 | 12-14013
1-10045
110046
210069
1-10209
1-10211 |
1-10350
2-10830
1~ 10860
| 3-1089
3-11330
| 4-14010
12 - 14013
G 1 Kugelgelenk
F13 Aus obigem Bild ist die dung von zwei Kugelgelenken ersichtlich. Letztere
" . 55 A 5 o dienen dazu, zwei Wellen verschiedener Richtuna zu verbinden. Als Lager
Umsteuerungsgetriebe mit Kegelrdder Umsteuerungsgetriebe mit Kronréider fir die Wellen sind hier Vermittlungsstitzen Nr. 11762 und 11763 verwendet.
fir Vor- und Rickwdrtsbewegung fir Vor- und Rickwartsbewegung Ferner ist die Anwendung des Handrades Nr. 11025 gezeigt.



Grundformen

(Fortsetzung)

Die beiden groBen Réader, die hinteren Laufrader eines Automobils darstellend, werden sich beim Drehen der
dkurbel mit gleicher G keit drehen. Durch das in der Mitte der unterbrochenen Radachse ange-

brachte Differential-Getriebe ist aber die Mdglichkeit gegeben, bei Hemmungen des einen Laufrades, wie dies

2. B. bei Kurvenfahrten eintritt, einen Ausgleich zu schaffen. Bei unserem Modell kann dies dadurch veranschaulicht

werden, daB das eine Laufrad von Hand abgebremst wird, wobei sich das andere Laufrad gleichzeitig um so

rascher drehen wird. Ohne diese sii iche Einril ware die icklung des A i

nicht zu erreichen gewesen.

Anstelle der Kegelrdder kann
man auch 2 Kronrdder und 2
Zaohnréder verwenden (s. F 13).

G2
Differential-Getriebe
Das ei iche Getriebe hend aus
Erforderliche Teile: 4 Kegelrédern, die ineinander greifen
2-10003 2-10209 2-1307
2-10005 2-10312 1-11320
1-10046 1-10325 4-11360
210065 1-10338 1-11538
2-101 2-10350 8-11727
2-10117 4-10830 26 - 14013
1-10200 2-11059 2 - 14050
1-10205

10

Die Zahnkrénze fir Winkel-
rader sind, im Zusammen-
hang mit den normalen
aufsetzbaren Zahnkrénzen,
for Getriebe mit sich kreu-
zenden Wellen zu verwen-
den.

Wie aus der Abbildung er-
sichtlich, erfolgt die Befesti-
gung der Zahnkrénze durch
Winkelsticke Nr. 10002, die
mit der Langlochseite auf der
Scheibe bzw. Platte sitzen
mussen, domit ein Nach-
stellen der Winkel und da-
durch ein Festklemmen der
Zahnkrénze mdglich wird.

Gruppen G und H: Differentialgetriebe und aufsetzbare Zahnkrénze fiir Stirnrdder

H2
Winkelgetriebe

Erforderliche
Teile:
5 - 10005
4 - 10067
1-10205
1-1021
1-10325
1-10365
1-10918
1 -10940
2-11059
1-11320
1-11702
1-11716
14 - 14013

Ubersetzungsmaglichkeit
von Zahnkrénzen

4-10002
2 - 10004
4 - 10006
1 - 10200
1-1021
1-10325

Erforderliche Teile:

1-10395 1-11320
1-10915 1-11330
1-10918 2-1631
1-11036 1-11716
311059 22 -14013
2-11305




Grundformen Gruppe 3: Verschiedenes

(Fortsetzung)

Erforderliche Teile:

3-10205 11 - 11059
2-10211 2-11764
1-10325 2-11766
3-10350 2-11785
1-10918 3 - 14010
1-10931 24 - 14013
1-11036 1-14014

2 -14050

7 o
Grofie Auto-Vorderachse
mit Zahnkrénzen

i3

Erforderliche
Teile:
4-10203
1-10205
4-10312
1-10338
1-11036
9 -11059
16-11727
4-14013

Vol:klcidungspluﬁon (siehe Abb.)

Glétten:

: d langs der
festschrauben. Dann gegen Tisch-
platte drocken und abbiegen.
Mit Hilfe des Schraubenziehers
ist auf einer festen Unterlage
die Biegefalte glott zu bugeln.

Erforderliche
Teile:

8- 11607

814013

Erforderliche
Teile:
811605

8- 14013

J2

GroBer und kleiner Ring
aus Bogenbandern Nr. 11607 bzw. 11605
zusammengeschraubt

/
Erforderliche Teile:
4 -10203
1-10209 1-11036
4-10312 6-11059
2 -10365 4-14013

Ja
Grofies Rollenlager

1



-

. . = T
Einige Modelle gebaut mit Kasten Nr.1009 il
u
Nr. 1009-28
Die auf Seite 12 und 13 gezeigten Bauvorlagen dienen nur als 8- 10002
Beispiele einfacher Modelle, welche schon mit dem Kasten 1009 bzw. ;‘ :mf
1010 gebaut den k Weitere B lagen sind in dem 1= 10067
Anleitungsheft Nr. 14910 fiir die Kasten 1009 und 1010 zu finden. 1-10205
2-10211
2-10325
2-10914
1-11036
1-1320
3 1-11405
2-163
3-11703
1-14010
31 - 14013
e
Nr.1009-6 ¢
Seilbahnwagen
Nr.1009-16 Wellenlagerung
% Nr.1009 - 28
: : ! Windrad "
Erforderliche Teile zu Nr. 1009-6: 'Ohll‘lla'd‘lln.
2 - 10000 ‘ 1-10067 211405 —— o
4-10002 1-10205 1-11421 | Erforderliche Teile zv Nr. 1009-16:
9 - 10005 1-10325 2-11632 ! 211405
210011 2-10914 | 28_14013 1-10000 1-10067 2-11632
1-10044 1-11320 410002 1-1021 1-1702
9 - 10005 1-11036 1- 14010
2-10011 1-1320 | 25-14013 Nr. 100927
Gepickwagen
10005
Nr. 1009 -7
Balkenschaukel

. Erforderliche Teile zu Nr. 1009-7: 2 _ 11405 Vorderradachse Erforderliche Teile zo Nr. 100927: |
610002 110067 2-11632 von unten gesehen J

9.~ 10005 1-10211 2-11702 1-10000 2-10205 1-11320
‘ 21001 1-11320 2% - 14013 8-10002 1-10312 211405 ‘
910005 2-10325 2-11632 |

2-10011 2-10914 | 3514013

110067 1-1103 414025

12




Erforderliche
Teile zu
Nr. 1010:27:
410000
8- 10002
710005
31001

Nr.1010-1

Flaschenzug

Erforderliche

Teile zu
Nr. 1010-1:
2 - 10000
8 - 10002
9 - 10005

Nr. 1010 - 27
Lastwagen (sattelschiepper)

Flugzeug
von unten gesehen

@
a 0
8 /
8

Erforderliche Teile zu Nr. 1010-19:
X y 2 - 10000 1-10205 1-11340 2-11632
Erforderliche Teile S 4 - 10002 1-10312 1-11405 1-11703
2u Nr. 101026 Nr.1010- 26 9-10005 | 2-1025 | 2-mi415 1-176
o = 4-10011 .2-10914 =114 2-1401
e | Aoha SperingReny N T Wl
910005 2-11415 1-10067 1-11320 2-11605 1-14025
4-10011 2-11421
110044 2-11605
110067 2-1632 Nr.1010-19
2-10211 1-1703
2-10325 3414013 Eissegler
2-10014 ' 2 - 14025

Eissegler
von unten
gesehen

Die kleine Auswahl der Modelle fir die
beiden ersten Grundkasten Nr. 1009 und
Nr.1010 aus dem Anleitungsbuch Nr.
14910 ist hier zu Ende. Um
von Kasten Nr.1010 auf
Kasten Nr.1011 iberzu-
gehen, ist der Ergéinzungs-
kasten Nr.1030 erforder-
lich.

13



Einige Modelle gebaut mit Kasten Nr. 1011 (1010+ 1050)

e Erforderliche |
s = Teile zu

Nr. 1011 - 149
2 - 10000
1-10001
4-10002
2-10003
5 - 10005
1-10007

10005 11036

lose

Nr. 1011 - 149 2-11340
Gyroskop 2-11632

Nr. 1017'- 149

Nr. 1011 - 151
Cardanische
Aufhéngung
eines Kreisels

lose

Nr. 1011 - 151

Aufhéngung um
90° geschwenkt

10003

Erforderliche Teile zv Nr. 1011-151
8-10002 | 4-10067 2-1914 | 2-11415
1-10008 | 21025 110940 111500
9-10005 | 1-10211 1-110% 8-11727
1210007 | 1-10312 2-1105 | 1014010
6-10011 4-10%5 | 1-1320 | 50-14013
aZ1005 | 2_10%s | 2-m0 | 9-1am0

ke Erforderliche
Teile zu

Nr. 1011 - 150
4-10000
810002
610005
1-10007
4-10011
4-10025
2-10040
3 - 10067
2-10205
1-10211
4-10325
2-10365
2-10914
1-10940
1-11036
2-11059
1-1320
2-11340
2-11415
= 2-11421
= 1-11500
3x11727 2-11632
9-1727
Nr. 1011 - 150 60— 14013

Schlingerkreisel 8- 14110

Anwendungs-
moglichkeiten
des Kreisels

Nr. 1011 -150

Vor Inbetriebnat ist durch ieben der Welle 10213 das Gleich-
gewicht herzustellen. Nach Abzug der Schnur wird der Kreisel in rasche Um-
drehung versetzt und man héngt sofort als Gewicht den Zahnkranz 10918 an das
Flachband 10005. Das Gyroskop beginnt durch die Kreiseleinwirkung sich waage -
recht zu drehen und wird nicht krecht abgelenkt, wie man h sollte.

Schlingerkrei Im Innern eines Schiffes eingebaut, vermindert er die Schlinger-
bewegungen des Schiffes. Der nach Abzug der Schnur sich schnell drehende Kreisel
hemmt die seitlichen Schaukelbewegungen.

Cardanische Aufhdngung des Kreisels. Der sich rasch drehende Kreisel bleibt
nach Abzug der Schnur durch seine allseitig schwenkbare Aufhdngung immer in
der horizontalen Lage, auch wenn man das Untergestell verdreht.

Wichtig: Die Lagerstellen der Kreisel sind immer gut zu dlen.

Die auf den Seiten 14 und 15 gezeigten Bauvorlagen stellen nur einen Ausschnitt der
zahlreichen Modelle dor, welche schon mit dem Kasten 1011 bzw. 1012 gebaut werden
kdnnen und im Anleitungsbuch 14920 enthalten sind.



Nr.1012-114

Gegeniberliegende Seite

Einige Modelle gebaut mit Kasten Nr.1012 (1011 + 1031)

Nr.1012-114
Figurenzeichner

Erforderliche
Teile zu
Nr. 1012 - 114:
3 — 1000
4 - 1000
12 — 1000
2 - 100(
10 - 1000:
2 ~1000;
2 - 10009
L Nr.1012-114
1 - 10044 Der Figurenzeichner erméglicht, mehrere hundert Roll- bzw.
1-1004 verschiedene Figuren zu zeichnen. Durch genaues H :
6 1006 Ausrichten des Modells wird eine ruhige Fihrung Stiftexzenter
4-1012 des Zeichenstiftes erreicht. Anderungen der Zeich-
2-1020 nung erhdlt man durch: 1. Verschieben der Platte
1 210209 11320. 2. Versetzen der Welle 10205 in der Platte
221021 11320 oder im Hebelarm 10025. 3. Verwendung des
12107 rollenden Exzenters (s. Abb. rechts, Ausschlag des
121031 Hebelarms durch Rad 10325 auf Rad 10365). 4. Ver-
4-1032 wendung des Stiftexzenters (6 x 11727 entfernen,
4-1033 Welle 10205 in 10025, Ausschlag des Hebelarms durch
310365 Welle 10205). 5. Drehzahlénderung des Zeichenblattes
210914 (10336-10365 bzw. 10336-10336). Als Zeichenstift eignet
1210918 sich sehr gut der Schreibstift eines Kugelschreibers.
i
1211320 10011
1-11340 N Nr.1012-114
hbt Nr.1012-114 Von oben gesehen (Pappe
1-11500 Beispiel fir: und Zeichenpapier entfernt)
;: g'l Rollexzenter Stiftexzenter Nr.1012-114
2-11632 Befestigung des Zeichenstiftes Nr.1012-115
2-11702 Storchschnabel s
11703 & Erfo';deqlol]cge Teile
1-11716 antograph A0
7-1727 ( graph) 4-10000
4-14010 810025
88— 14013 1-10045
1-14025 4 -10067
i3 4= 101
1 Stick Pappe 2-10325
14 X 14 cm 1-11036
1 Stick Zeichen- 4-11059
papier 14 X 14 cm 6-11421
1 Stick Zeichenstift 1-11500
3 - 14010
2 Stack bapi
appe
Der Storchschnabel oder Pantograph ermdglicht eine mafistab- 2 Stiick Zeichen-
getreve VergroBerung oder Verkleinerung von Zeichnungen. Als 2 Bl Zeichen-
Zeichenstifte eignen sich sehr gut die Schreibstifte von Kugel- Nr.1012-115 stifte
schreibern. Von unten gesehen
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100 000 Volt

Kleiner elektrischer Lehrgang

110—380 Volt

VOM KRAFTWERK BIS ZUM MARKLIN-TRANSFORMATOR

Die MARKLIN-Metallbaukasten 1013, 1014 und 1034 enthalten
elektrische B ile, die es ermdglichen, die Modelle noch
interessanter und lehrreicher zu gestalten.

Zuerst sollen nun die einfachsten Grundbegriffe der Elektro-
technik klar gemacht werden, damit diese elektrischen Bau-
teile richtig angewandt und eingebaut werden kénnen.
Der elektrische Strom wird uns von den Grofkraftwerken
durch Leitungen bzw. Dréhte zugefihrt (s. Abb.1). Damit der
Strom iiber weite Landstrecken geleitet werden kann ist eine
hohe Spannung, z. B. 100 000 Volt, erforderlich, die am Ver-
d rt durch U ke in die Gebrauchsspan-
nung von 110-380 Volt vermindert wird. Diese Spannung ist
aber firr unsere elektrischen Bauteile immer noch zu hoch,
so daf durch Verwendung von MARKLIN-Transformatoren die
gefahrlose niedrige Spannung von 8-16 Volt erreicht wird.

strom (=) oder mit Wechselstrom (~) betrieben werden
kénnen. Bei jedem Modell ist die erforderliche Stromart
aber nochmals angegeben.

u
+

Abb. 3

1 Periode

Bei Gleichstrom liefert die Stromquelle einen Strom von
gleichbleibender Spannung und Richtung. Benétigt man eine
héhere Spannung als eine 4-Volt-Batterie hergibt, so missen
mehrere Batterien hintereinander geschaltet werden. Fir
12 Volt z. B. sind 3 Batterien erforderlich, bei denen man die
lange Lasche der einen Batterie mit der kurzen Lasche der
anderen Batterie verbindet (s. Abb. 2). Eine andere Gleich-
stromquelle ist der mit Flussigkeit gefillte Akkumulator oder
der maschinelle Stromerzeuger, Generator genannt.

Der Wechselstrom éndert seine Richtung und Spannung in
sehr kurzen Zeitabstanden, und zwar bei dem am meisten
verwendeten Wechselstromnetz, 100mal in 1 Sekunde, d. h.
er erreicht 50mal seinen positiven Hochstwert, 100mal seinen
Nullwert und 50mal seinen negativen Héchstwert. Oben-
tehende Abb. 3 veranschaulicht den Spannungsverlauf wih-

Die MARKLIN-Transformatoren sind aber nur ver dbar,
wenn das Stromnetz im Hause Wechselstrom (~) fihrt.
Ferner besitzt nicht jeder Modellbastler einen Transformator,
so daB er eine andere Stromquelle bis 16 Volt nehmen muB.
Die bekannten Taschenlampen-Batterien von 4 Volt erfillen
diesen Zweck, die, trotzdem sie Gleichstrom liefern, ver-
wendbar sind, da fast alle abgebildeten Modelle mit Gleich-

16

rend einer Periode, Der gebréuchlichste Wechselstrom hat
also 50 solcher Perioden in einer Sekunde.

Damit der Strom flieBen kann, muB in beiden Féllen fir
Gleich- oder Wechselstrom ein geschl Stromkreis
vorhanden sein. Daraus folgt, daf3 der von der Stromquelle
kommende Strom Gber den Verbraucher wieder zur Strom-
quelle zuriickflieBen muB.

2um MAR K LIN Metallbaukasten Nr. 1013, 1014 und (1014 + 1034)

8—16 Volt
vom MARKLIN-
Transformator

Der Stromkreis (s. Abb. 4) enthdlt also:
1. Stromquelle 2. Zuleitung 3. Schalter
4, Verbraucher 5. Riickleitung.

Abb. 4

Die Zuleitung und die Rickleitung diirfen sich nicht unmittel-
bar berihren, da in diesem Falle der Strom nicht Gber den
Verbraucher, sondern, ohne Arbeit zu leisten, sofort wieder
zur Stromquelle zuriickflieBen wirde. Aus diesem Grunde
ist die Zuleitung isoliert, wahrend die Rickleitung nicht un-
bedingt isoliert sein muB, sondern sogar durch die metalli-
schen Baukastenteile ersetzt werden kann.

Als Stromverbraucher kommt in unserem Falle auBer der
Glishlampe 60023 hauptséchlich die Spule 11640 in Betracht.
Bei StromdurchfluB werden Spulen magnetisch, d.h. sie
ziehen Eisenteile an. Diese Eigenschaft nutzen wir bei un-
seren Modellen weitgehendst aus. Die Gluhlampe brennt
mit Gleichstrom oder mit Wechselstrom und die Spule wird
bei Gleichstrom davernd gnetisch. Bei Wechselstrom
wird die Spule jedesmal, wenn der Strom die Spannung Null
erreicht, fir ganz kurze Zeit unmagnetisch. Diese kurze
Unterbrechung der magnetischen Anziehungskraft wirkt sich
bei der Verwendung der Spule als Magnet nicht unginstig
aus, sie wird vielmehr bei dem Modell ,Synchronmotor”
Seite 24 und dem Summer des Modells ,Elektrische Uhr mit
Wecker” Seite 68 ausgenutzt. Néhere Erlduterungen zum




Synchronmotor folgen weiter unten. Wechselstrom bis
16 Voltist leicht durch MARKLIN-Transformatoren zu erhalten,
Gleichstrom durch das hintereinander Schalten von mehreren
4-Volt-Batterien.

Als viertes der funf Teile, die zu einem Stromkreis erforder-
lich sind, soll der Zweck eines Schalters erklért werden. Fir
lange Einschaltdaver verwendet man einen Zeitschalter
(s. Abb. 5). Fur kurze Einschaltdaver benutzt man den Mo-

halter. Die Druck des Modells ,Morsetelegraph”
Seite 63 stellt einen solchen Momentschalter dar.
Der Kollektor

Eine weitere Maglichkeit den Stromkreis zu unterbrechen
bietet der Kollektor mit Birstenbriicke (Abb. é), der aber
auBerdem noch den Vorteil hat, den Strom von einem fest-
stehenden Bauteil auf ein sich drehendes Bauteil iber-
tragen zu kénnen. Wie die Abb. 6 erkennen 1GBt, besteht

Fiberbander

Abb. 5

der Kollektor mit Birstenbricke 11665 aus 4 Teilen. Bei
den meisten Modellen wird die Birstenbriicke festmontiert,
wahrend der Kollektor sich dreht. Der Abstand zwischen
Kollektor und Birstenbriicke betrdgt im eingebauten Zu-
stand nur 2-3 mm (s. F 15, Seite 9) und die Birstenfeder
driickt die Kohlenbirste gegen den Kollektor.

Alle 8 Felder des Kollektors sind voneinander isoliert. Ver-
bindet man nun ein Feld durch den beigefigten Kupfer-
draht mit der Masseschraube, so ist in dem Moment, da die
Kohlenbiirste dieses Feld berihrt, der Stromkreis geschlos-
sen. Damit, je nach Verwendungszweck, der Stromkreis bei
einer Umdrehung des Kollektors mehrmals geschlossen und
gedffnet wird, verbindet man z. B. Feld 1-3-5-7 mit der
Masseschraube, wéhrend die Felder 2—4—6—8 keine Masse-
verbindung haben. Dadurch erreicht man, daf8 der Strom-
kreis bei einer Umdrehung 4mal geschlossen und 4mal ge-
, 6ffnet wird.

Hinweis zu den Motoren-Modellen
Modell Nr. 1013 - 102 ,,Unterbrechermotor” Seite 18:

Der Stromverlauf ist neben dem Modell beschrieben, so
daB hier nur die Wirkungsweise erklért werden soll.

Die Spule 11640 muf3 in dem Augenblick Strom erhalten, d. h.
sie muf3 magnetisch werden, wenn der Eisenkern am weite-
sten auBerhalb der Spule ist. Der Eisenkern wird dadurch
angezogen und erzeugt eine halbe Drehung des Loch-
scheibenrades 11036. Der Strom wird nun unterbrochen, —die
Spule ist unmagnetisch — und das Schwungrad 10395 ver-
ursacht die andere Haélfte der vollen Drehung. Der Strom-
kreis wird wieder geschlossen und das Spiel beginnt von
nevem. Der Kollektor ermdglicht das SchlieBen des Strom-
kreises. Nur 2 nebeneinander liegende Felder werden mit
der Masseschraube der Radnabe verbunden. Beriihrt die
Kohlenbiirste diese Felder, so ist der Stromkreis geschlossen.

Abb. 6

Kollektor mit Birstenbricke
Kollektor 5 Masseschraube
K f % 1

7 Stromverbraucher

1
2
3 Birstenfeder
4 (Spule 11640)

Birstenbriicke

Elektromotoren mit Polrad (4-polig, Seite 25;
8-polig, Seite 23):

Hier zieht die Spule immer nur einen Pol an und gibt diesen
Pol wieder frei, wenn er genau gegeniber der Spule steht.
Bei einer Umdrehung des Polrades muB also der Stromkreis
4mal bzw. 8mal geschlossen und gedffnet werden. Der 8-
teilige Kollektor erméglicht, bei gleicher Umdrehungszahl
wie das Polrad, 4maliges SchlieBen und 4maliges Offnen des
Stromkreises. Verdoppelt man durch Zahnradibersetzung
die Umdrehungszahl des Kollektors gegeniber dem Polrad
(s-Modell 1013 - 112), so wird bei einer Umdrehung des Pol-
rades, d.h. bei zwei Umdrehungen des Kollektors, der
Stromkreis 8mal geschlossen bzw. gesffnet.

Bei allen Modellen ist darauf zu achten, daf8 die Kohlen-
birste das mit der Masse verbund. Feld des Kollektors
verl@fBt, wenn der soeben angezogene Pol gegeniber der
Spule steht.
Beim Synchronmotor Nr. 1013—113, der nur mit Wechselstrom
lGuft, ist eine Stromunterbrechung durch einen Kollektor
nicht notwendig, wenn das Polrad eine bestimmte gleich-
bleibende Umdrehungszahl erreicht hat. Der Wechselstrom
éndert némlich nicht nur seine Richtung, sondern bei jedem
Richtungswechsel wird auch die Spannung gleich Null.
Beim Wechselstrom von 50 Perioden = 100 Richtungswechsel
in der Sekunde, sind es 100 X 60 = 6000 Wechsel in der
Minute. Wirft man nun den 4-poligen Léufer mit dem Zeige-
finger so schnell an, daf3 er

800~ 1500 Umi/min
macht, so bewegen sich in 1 Minute 6000 Pole an der Spule
vorbei, d. h. jeder Pol wird wdhrend eines Stromrichtungs-
wechsels angezogen und wieder freigegeben, wenn er im
Augenblick der ,Spannung Null“ gegeniiber der Spule steht.
Der Schwung treibt den Léufer weiter und der néchste Pol
kann angezogen werden. Die Anzahl der Polwechsel und
der Stromrichtungswechsel sind gleich. Der Motor I&uft
synchron.
Zur besseren Ermittlung der Umlaufzahl von 1500/min be-
nutzt man eine Glihlampe (Tischlampe) die an dasselt
Stromnetz angeschlossen ist wie der Mdrklin-Transformator.
Diese Gluhlampe geht, fiir das Auge zwar unsichtbar, in der
Minute ebenfalls 6000mal an und aus. Dadurch entsteht auf
dem Polrad ein schwacher Schattenreflex, weil das Polrad
6000mal in der Minute beleuchtet und nicht beleuchtet ist.
Wandert dieser Schattenreflex nach rechts, dann ist die
Drehzahl zu hoch, wandert er nach links, dann ist die Dreh-
zahl zu niedrig. Bleibt er stehen, dann sind 1500 Uml/min
erreicht.
Allgemein ist noch zu beachten:
Um die abbremsende Reibung zu vermindern, miissen die
Lagerstellen etwas gedlt werden. Ferner wird die anziehende
Kraft der Spule 11640 erhdht, wenn der Abstand zwischen
Spule und Pol méglichst klein ist.
Bei der vorstehenden Betrachtung ist bewuBt auf jede
ndhere Erléuterung der anderen zahlreichen elekirischen
Begriffe verzichtet worden. Die Zusammenhénge von Span-
nung (Volt), Stromstérke (Ampeére), Widerstand (Ohm), Lei-
stung (Watt) usw. bitten wir den ausfihrlichen ErklGrungen
eines Lehrbuches zu entnehmen.
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MARKLIN- Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Nr.1013-101

Ansicht
von oben

Erforderliche Teile

zu Nr. 1013-102:
4 - 10000 1-11059
1-10002 1-11320
6-10003 211605
1 - 10005 1-11640
210067 1-11656
2-10m 1-11660
1-10209 1-11665
1-10395 2-11731
1-10450 214010
1-11036 23 - 14013

Nr.1013-101
Friktions-Spindelpresse

2x11605

|
=16Volt |

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-101:

4 - 10000 2-10105 2-10395 1-149 are
310001 4-10m 1-10450 4-11421 Nr.1013-101
22 - 10002 4-10125 2-1079 1-11500 Rockansicht
5-10003 | 1-10205 1-10725 1-11515
210004 4-10209 1-10910 4-11605

~ 10005 2-1021 - 2-1632
Pt 321ms e 1-11702 P e tonauale duchidle Splegliohd e

ollektor . Von dort Gber Welle , Rechteckplatte 11320
6 -10007 1-10312 811059 T-1176 zu 11656 und zuriick zur S lle. Nur 2 Batelfond iy
4 -10009 2-10325 2-11320 1-1718 liegende Felder des Kollektors werden mit der Masseschraube
15-10011 3-10336 3-11330 10-11727 verbunden. Unter den Muttern der Schrauben zu Teil 11731 und
4 - 10040 1--10338 2-11340 2-11731 lslé.’)édisbd‘dor isu|iere=d|a Lack etwas zu entfernen, um guten
2-10067 310365 5-11415 4 -14010 tromdurchgang zu erhalten. 2 Stiick 11605 dienen als Schwung- &
151 — 14018 gewicht. (Néhere Beschreibung siehe ,Kleiner elektrischer Lehr- Nr.1013-102
gang” Seite 16 und 17.) uﬂt"bf.dl.l-

18 e 6x10003



Nr.1013-103
Aufzug-
Briicke

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Nr. 1013 -104
Von rechts
gesehen

Erforderliche Teile zu Nr.1013-103 0 Vo

410001 210395 N / =~
30 - 10002 1-10450 10105 =
610003 1-10719 \\\\j =16 Volt
2-10004 1-10725 Nr. 1013 - 104
12 - 10005 1-10910
4-10006 [+ 7-11059 Ak Einzylinder-
6-10007 2-11320 Dieselmotor (stehend)
2-10009 2-11330 11059 Stromverlauf: Vom Transformator zur
18-10011 611405 Nr. 1013 -103 Spule 11640, von dort zur AnschluBmuffe
810025 6-11415 Seilfihrung 11656. Durch die Metallteile (Masse) des
1 - 10040 4-11419 Modells zum Kabelhalter an der Kohlen-
2-10055 | 6-n42 10007 pirste des Kollektors und von dort zum
610067 2-11425 Transformator zurick.

Drei nebeneinander liegende Felder
2-10005 | 1-11500 Nr.1013 - 104 des Kollektors sind durch den Kupfer-
2-10107 1-11515 10011 Seitenansicht draht mit der Masseschravbe zu ver-
6-10111 4-11605 binden.
2-1017 4-1632 10107  Hat der Exzenter (Teil 11036) den tiefsten
8-10125 6-11702 Punkt erreicht, so beriihrt die Kohlen-
1-10205 4-11708 birste das erste Feld der drei verbun-
4-10209 1-1716 denen Felder des Kollektors.
4-10m 1-11720 :
4-10213 20-11727 Erforderliche | 12 -10005 1-10213 2-11059 1-11419 1-11665
210325 214010 _ Teile: 2-10007 1-10325 2-11320 1-11605 111745
2-1083 | 173-14013 zuNr.1013-104: | 210055 110365 2-11330 1-11640 314010
1 - 10338 B-14110 Nr. 1013 -103 110000 1-10105 110450 2-11340 1-11653 72 - 14013
i Nr. 1013 -103 Sofestiitng ined 810002 2-10107 1-11005 511405 1-11656

Blick in das Getriebe AuBenpfeilers 1-10003 6-10111 1-11036 2-1415 1-11660
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Nr. 1013 - 105

et man ein L
so kann man mit diesem Modell
Sperrholz bis 3 mm sdgen.

Die Lagerstellen und Gleitfidchen
sind leicht zu Slen.

Zwischen runder Platte 10365 und un-
terer Rechteckplatte 11330 befindet
sich auf der Welle 10209 als Distanz-
halter ein Zahnrad 10719 und 1x11727.

) Der bendtigte
| Motor 1071 ist
im Metall-
Bavkasten
nicht enthalten.

Nr. 1013 - 105
Von vorne
gesehen

Nr. 1013 - 105

Antrieb

| Nr.1013-105
| Rockenansicht

Nr.1013-105
Decoupiersdge 1’/ 10002

mit El.-Motor 1071 2x 10002

:

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-105: T e
4-10000 12 - 1001 2-10117 1-10365 4-11405 1-1718 "'_»l Nr. 1013 -106
410001 2-10025 610125 1-10450 4-n415 16-11727 |Hocoo Vorsignal
30 - 10002 3-10040 1-10203 2-10719 3-11419 2-11731 =) Hi3:
3-10003 1- 10046 1-10205 1-10725 6-11421 6~ 14010 =10 140109}
210004 210055 1-10209 1-11015 2-11425 | 169 - 14013 =10 4>
9~ 10005 610067 2-10213 1-1103 1-11500 7-14110 )
4-10006 2-10105 1-10312 3-11059 1-11515 1-107 ..
310007 2-10107 1-1033 2-11320 4-11605 (1 Laubségeblatt| 855580520 °
410009 6-10M 1-10338 3-11330 LDy A DR e B i

20

Erforderliche
Teile zu
Nr. 1013-106:
1-10001
810002
2-10003
2 - 10005
1 - 10006
2 - 10007
1-1001
1-10040
1-10044
1-10105
2-10107
2-101m
4-10203
2-10205
4-10325
1-10338
1-10365
1-10910
1-10914
1-11036
6-11059
1-11330
1-11640
1-11718
1-11745
12 - 14010
36 - 14013




Erforderliche Teile zu Nr. 1013-107: Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)
Bt o 1-11015
i 1- 1103 Nr.1013-107
210004 aeli0e Ruckseite
Gl 2-1320
s 3-11330
5—10007 | 1-11340
10009 6-11405
4= 6-11415
10- 10011
g 2-11419
2 B 5-11421
2-10105 2-11425
L 1-11500
2-10107
1-11515
6-10m
3-11605
2-10117 L
-10125 2
i b 1-1716
e 1-1718
3-10211
20-11727
AL 2-11731
AFIRE 142 - 14013
- 1035 o
el 5 Stock
A3 Karton
Uiy 9 cm hoch
1-10914

1421

Die Handkurbel 11716 dreht die Bihne (Teil /
11015) und damit auch die Rickwand. Die seitl.

Kulissen sind mit der Hand umzudrehen. Die 10002 10009
Rader 10325 dienen nur zur besseren Halterung

der seitlichen Kulissen. 10002

NR1013-107 11059

11731 Freilichtbiihne

10205 10450 f

—
e Sahar S Erforderliche Teile zu Nr. 1013-108:] 211655 ~TbVolt
fas o 1-10004 1-10365 2-1165% =16Volt
210006 2-11059 1-11660
1- 10045 1-11320 2-11731
1-10205 2-1163) 714010
110325 1-T1640 21-14013

_________ + Nr.1013-108

Elektr. Klingel

21



Nr.1013-110 Pappe

Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032) Vorderseite
(Zeiger
Erforderl.Teile [ 1-11015 B 11405 s el
zu Nr.1013-109: 1-11036 |

410000 5-110%9 0 00000000000000)

1 -10001 611405 i G -
20— 10002 1-11415 B & = z..:v.aw- EEEL L

6 - 10003 4-11419 -

210004 4-11421 .
12 - 10005 2-11425

410006 4-11605

6 — 10007 2-11631

4-10009 3-11632

810011 1-11640

310025 1-11653

2 - 10040 1-11656

1 - 10044 1-11660 |  REE e e e e S R R

1 - 10045 1-11665 +

2 -10055 1-11716 11419

6—10067 4-17277

1-10105 S Nr. 1013 -109 Von unten

2-10107 15 - 14010 e * Die Handkurbel 11716 verwandelt die auf-
4-101M 137 - 14013 und abgehende Bewegung des Querbalkens
2-10117 | _ G, in eine Drehbewegung. Bei der tiefsten Stel-
6-10125 lung von 11716 muB 2 x 11605 genau unter der
2-10205 Lagerwelle stehen. Nur 3 nebeneinanderliegende Felder des Kol-
1-10211 lektors 11665 sind mit der Masse verbunden. Im gezeigten Augen-
2-10325 blick steht die K Urste iber den Feldern.
2-10336

1-10450

10002

21017

1059

Erforderl. Teile
zu Nr.1013-110:

7 -10002
Nr. 1013 - 109 A
Balancier- 2-10040

Nr. 1013 - 109 Spulenantrieb 1-10105

Dampfmaschine

Nr.1013-110
Spannungs-
messer

Nr.1013-110

Seitenansicht

2-11415

1-11500

1-11640

1-11745

414010

39 - 14013
1 Stck. Pappe
13,5 mm @




A

Erfarderich Tal 20 Ne 0TS0 1 1 - s Gebaut m‘II MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)
3510 Hihowss) L ) Erforderliche Teile zu Nr, 1013-112:
110001 1-1 sl oo B M p AN NCioiz i
18 - 10002 Lo di 3-1033 1-11500 210003 1-10209 3-1133%0
ASINE ) Znlte Lo s S 1010005 1-1021 1- 160 Elektromotor
1= 10004 2-10107 120080 | o 210006 110365 111656 i
12 - 10005 5-10111 1-10719 1-11765 210009 1-10450 1- 11660 mit groBem ;

B 2x11727 4-10007 ’ G\ 1-10725 | 44 _q4010 1 - 10044 1-10725 111665 Polrad (8polig)
Rt 410 1-10914 1 9914013 310067 5-11059 5614013

Nr.1013-111

Stellwerk

¥ \ Hebel | Fohrt”
14003
d 4x14010 T 7
" ‘ ‘ A
R >
\ Hebel Il e :
LLangsamfahrt” I
n 7
10004, Nr.1013-111

Am Kollektor 11665 sind die Fel-

der 1 — 3 — 5 — 7 durch Kupfer- Nr.1013-112

draht mit der Masseschraube ver- i o e
bunden.

Einstellung: Die Koh-

lenbirste des Kollek- 10211
tors muB z.B.Feld 1 ver-
lassen haben, wenn ein
Pol (3 x10002) gegen-
Uber der Spule steht.

Seilfihrung

1000

Nr.1013-111 10000
Riickansicht

Nr.1013-111
Zweifliigeliges Hauptsignal

mit Vorsignal und Steliwerk i U \/\/ 23



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

—_— e — Erforderliche Teile zu Nr. 1013-114:

18 - 10002 1-10213 2-11425
610003 1-10325 1-11500
11059 12 - 10005 1-10338 1-11515
7x11727 410006 1-10395 4-11605
J 6-10007 110450 1-11702
/ 210009 1-1103 1-11718
/ 17 - 10011 811059 7-1727
2-10040 2-11320 3-14010
10040 Pappe 2-10105 2-11340 124 - 14013
4-10m 4 -11405 2-14110

810125 2-11415 1 Stick Pappe

4-10209 2-11419 1 Stisck Skalo

2-1021 6-11421  |zym Ausschneiden|

Nr.1013-114

Tabelle for Zeigerausschlag

die Waage

Nr.1013-114

Antrieb der Waagschale

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-113:

410001 2-11059
2-10105 1-11320
1-10209 2-11632
1-10450 1-11640
1-10719 20 - 14010
1-11036 22 - 14013

Trotzdem der Motor keinen Unterbrecher
besitzt, gelingt es, ihn zum Laufen zu brin-
gen, wenn der Laufer mit dem Zeigefinger
so schnell angetrieben wird, daof er 1500 Uml./min. macht. Der Motor l&uft

2x 14010

U ~12-16 Volt

Nr.1013-113 dann von allein weiter. — Die Pole missen unbedingt senkrecht zueinander Nr.1013-114
> stehen. (N&here ausfihrliche Beschreibung siehe .Kleiner elektrischer Lehr- {4 \
Synchronmotor, 4polig gang® Seite 16 und 17.) Von unten gesehen

24



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Erforderliche
Teile #
Nr.1013-116
= ’::l]no‘(;-]“s' Ansicht von unten 1716 Erforderliche Teile zu Nr. 1013-116:

2-10105 5 4 - 10000 2-10117 1-10725 1 -11500
1-10211 4 -10001 8-10125 1-10910 1-11515
110365 30 - 10002 310205 1-11036 411605
1-10450 3-10003 2-10209 8-11059 1-11631
1-11036 12 - 10005 1-101 2-11320 4-11702
1-11059 4-10006 2.-10213 3-11330 1-11703
1-11320 6 — 10007 2-10325 2-11340 4-11714
2-11632 z 410009 1-10338 6-11405 1-1716
1-11640 o 18 - 10011 4-10365 6-1415 1-11720
1-11656 10 -10025 1-10395 4-11419 20- 1727
1-11660 RN 210055 110450 6-11421 175 - 14013
1-11665 P 610067 1-10719 2-11425 24— 14110
20 - 14010 6-10111

23 - 14013

| Antrieb: Von 11716 Gber
10450, 10725, 10910, 10719,

10338, Schnur 11500 + 11515 1005
nach 10395. 5

Die Stromunterbrechung
erfolgt durch den Kol--
lektor  11665. Felder
1—3—5—7 sind mit der
Masseschraube  verbun-

o
/r. 1013-116
Blick in den
Antrieb

n.
Einstellung: Die Kohlen-
\ brste muB z. B. Feld 1
verlassen haben, wenn
ein Pol gegenober der
Spule steht.
Die Pole miissen unbe-
dingt senkrecht zu ein-
ander stehen.

TevTTsec

~12-16 Volt
=10-14Volt

Nr.1013-116
Rickansicht

Nr.1012-115
Elektromotor, 4polig
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032) :
Erforderliche Teile zu Nr. 1013-117:
50000000080 10205 2-10000 1-10205 6-11415
=5 60000000 0|6 on g ) 1-10001 4-10209 4-11419
o & 23 - 10002 4-10m 6-11421
T 6-10003 4-10213 1-11500
==33009 = 210004 1-10312 1-11515
N =8 12 - 10005 4-10325 4-11605
e 410006 4-10336 2-11631
1om X Nr.1013-117 6-10007 1-10338 4-11632
Zaly 0coo® D 4-10009 4-10365 6-11702
BEy des Auslegers 181001 2-10395 6-11703
op|” 20 @ 910025 1-10450 1-1713
7 = 4-10040 2-10719 2-11714
. T @ 1-10044 1-10725 2-11716
— = IR L o e B 1-10045 210901 1-1718
LB\, @@ 8500 o i 110046 1-10910 1-11720
6> 10011 =H 10002 2-10055 2-10914 20-11727
10312 55 A 610067 1-1015 2-11731
PPEY- Q0 o 2-10105 1-110% 1-11745
10107 5 HH 2-10107 811059 3-14010
02 6x11727 oo, 6-101M 2-11320 | 172-14013
0.9k 1020977 2-10117 3-m30 | 4-14025
“~ Nr.1013-117 8-10125 2-11340 4-14036
Ansicht 2-10203 5-11405 6-14110
von unten

10011
Nr.1013-117 &~
Ansicht von 3x11703
o A

al :nor:msn) 11632

Nr.1013-117
Mittelteil
des Auslegers

Beachte die wichtigen Ratschldge
des Vorwortes

10002 +14013 >%% : 3s 10111 10009 10719 10213

Nr.1013-117
Sockelansicht von oben Nr.1013-117 Drehkran
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Erforderliche Teile zu Nr. 1013-118:

410000 1-10045 1-10312
410001 1-10046 4-10325
28 - 10002 2-10055 4-1033%
6-10003 610067 1-10338
210004 2-10105 410365
12 - 10005 2-10107 1-10395
4-10006 6-10111 1-10450
6 -10007 2-10117 2-10719
4-10009 8-10125 1-10725
1810011 4-10203 210901
10 - 10025 4-10205 1-10910
4 - 10040 4-10211 2-10914
110044 4-10213

(Bug)

Nr.1013-118

Schiffsvorderteil

Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

1-11015 6-11405 1-11515 1-1713 2-1731

1-11036 4-11415 4-11605 4-11714 1-1745

811059 4-1419 2-11631 2-17N6 2-11765

2-11320 6-11421 4-11632 1-n718 175 - 14013

3-11330 211425 4-11702 1-1720 4-14025

2-11340 2-11500 6-11703 20 - 11727 14 - 14110
N632 10205 10025

Sooccqooooooooc0gooo00dyo
cjccecceoccogocooooeloco

=30 TH0800000000900000j080]

- =0 e 0] g Vo]
cocooeccpooolg 0f °d S o ol
c@ccchocolg 0 od coo
<coooochooolg 0 o q et
Py g 0| O |
=Xy of 000 TS00 T

S00c000CC000606660066006 0

6 °0000006060060606606060606 5050

el
10009 10002 Nr. 1013 - 118 Ansicht von unten

Vﬁg"
N419 11421 ¥ “S<l@
- 10395§ 11421

S

Ne o

Nr.1013-118
Schiffshinterteil
(Heck)

Nr.1013-118
Frachtdampfer

27



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032) R M s S

Der Wagen rollt oben selbsttétig los, berschlagt
sich und rollt zum Ausgangspunkt zuriick. Das

I J0 % Modell und die Wagenachsen missen genau
X o s, ausgerichtet sein, besonders die Abflugstelle
PAL - e e o, des Wagens. Rad 11036 und 10338 dienen zur
00000000 al - el Hichen B. Auf n

cocoo H b L (TUTUTE :gﬂ::ga:uoﬁ"a o 9 g des $
0h0 86t 10006 10006— oo o) S 6x11727
cecooe = ° o p 3
aine e 00000000000 o) 000000000 ;”“ “ﬂ:
0900 9] <.

10004 i 10111
Nr. 1013 - 119 Ansicht von unten

[ Nr.1013-119
Rickseite

Nr.1013-119
Saltobahn

P Erforderliche Teile zu Nr. 1013-119:
mit der Hand um etwa 4-10000 2-10m7 5-11415
3 mm nach hinten, so 4-10001 8-10125 4-11419
sind die Zahnréder 10725 25 - 10002 2-10205 6-11421
und 10450 auBer Eingriff 6 -10003 4-10213 2-11425
und der Aufzug fahrt, 2 - 10004 1-10312 2-11500
auf Grund seines Ge- 12 - 10005 1-10325 1-11515
| wichtes, nach unten. Das 410006 4-10336 4-11605
| Seil ¢ bremst die Ab- 6-10007 1-10338 2-11631
fehrisgeschwindigkeit et- 4 -10009 3-10365 3-11632
was ab. 18 -10011 1-10450 4-1702
10 - 10025 1-10725 1-1716
2 - 10040 1-10918 167
| 1 -10046 1 - 10940 2-1731
2-10055 1-11036 2 - 14010
6 - 10067 6-11059 173 - 14013
2-10105 2-11320 4-14110
| 2-10107 3-11330
Nr.1013-119 6-10m 2-11340
Seitenansicht




Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Nr.1013-120

Lagerung des Léffels b T
*—2-10105
510107
<1011
2- 10117
8- 10125
~7=10203
—4-10205
—3-10209
—4—10211
—4~ 10213
410325
4 10336
110338
410365
~Z-10395
T-mso
2-10719
—r-10725
A—10901
Y-10910
A4 -10914
N~ 11015
— - 11036
“g- 11059
_2-11320
~3-113%
211340
o 11405
411415
11419
—6~ 11421
—2— 11425
~2-11500
4-1605
—2-11631
411632
Erforderliche #-11702
Teile: A-11703
zu Nr. 1013-120:| == 11714
N—10000 [TR-11716
10111 ~8 10001 ~- 1718
> —58- 10002 - 11720
10209 ~4-10003 | —20%-11727
~a-10004 | —2=11731
_12.- 10005 11745
A= 10006 11765
10007 | "\~ 14010
= ~~<.r 10009 - 14013
:lrf;?u 12’0 8- 10011 \:-.um
nsicht von unten e 10025 e

Nr.1013 - 120

Oberteil c
aufgeklappt

Nr.1013-120
Ansicht
von oben
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Erforderliche
Teile
zu Nr. 1013121+

A=10000
A~ 10001
28— 10002
A=10003
210004
2210005
210006
—6— 10007
- 10009
8- 10011
3010025
= 10046
2=10055
5 10067
~2=10105
2-10107
~- 10111
2~10117
8= 10125
= 10203
~4— 10205
- 10209
~-10211
10213
——10312
A-10325
~4— 10336
_1-10338
A4 -10365
~T=10395
3— 10450

2= 10719
~- 10725
~— 10901
A= 10910
210914

A-11015
- 1036
€= 11059

2- 11320

S< 11330

211340
~2- 11405
2-11419

5-11421

211500
211605

2-11631
11632

K- 11640

- 11655

21165
= 11660
= 11665
611702
~6~ 11703
411713
2= N716
q-11718
- 11720
A4-1727
2 - 11765
175 - 14013
41403
1614110

30

Nr.1013-121

Laufkatze

10004 10055

Nr.1013-121

Schalter der Magnetspule <
R0

o

1
10111 T0007 GORe: oo

Nr.1013-121

mit Elekiro-Magnet

10001 g =
16 Volt

7

o
10205|°

)
Nr. 1013 -121

o | Rollenlagerung
von unten gesehen, \V
Oberteil angehoben] 0105

Nr. 1013-121

Ansicht des
Antriebes von
oben (Dach
abgenommen)

Fahrbarer Turmdrehkran

Seilfihrung: Die Kurbel aus 10450 bewegt durch Seil o und b die
Laufkatze hin und her. Seil a wird ouf der einen Seite, Seil b auf
der anderen Seite der Laufkalze festgeknotet. Handkurbel 11716 hebt
und senkt die Last durch Seil c, welches an der Spitze des Aus-
legers festgemacht ist.

Der Kollektor 11665 dient zum Aus- und Einschalten des Elektro-
magnets. Nur 1 Feld des Kollektors ist mit der Masseschraube ver-
bunden. Schiebt man die beiden Fiberbander 11655 nach rechts, so
berihrt die Kohlenbirste des Kollektors das mit Masse verbundene
Feld und die Spule 11640 wird magnetisch.



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-122:

2 -10000 2-10107 4-11605

1-10001 4-10M 4-11632

]:::% :::g:g :::::g Wirkungsweise: Nur 1 Feld

1 - 10004 2-10211 1-11656 R des Kollektors 11665 ist mit

10 - 10005 3-10213 1-11660 der Mc_!ssesc_hruube verbun:

4 - 10006 4-10325 1-11665 den.l Wird die Schaukel bei

6 - 10007 4 -10365 6-11727 Beginn des Schaukelns nach

12-10011 1 - 10450 1-1731 rechts elw.us angehoben, so

8 - 10025 1-11036 1-11745 wandert die w_elle 10213 mit

1-10045 7 -11059 11 - 14010 dem oberen Teil d'es Kollek-

4 -10067 3-11421 126 - 14013 tors nach rechts. D-e‘KohIem
birste berihrt das mit Masse

verbundene eine Feld des
Kollektors und die Spule 11640 ° %
wird magnetisch. Der Eisen-
kern wird nach unten und
damit die Schaukel nach links
gezogen. Der Ausschlag nach
links schiebt die Welle 10213
nach links und die Spule 11640
wird unmagnetisch.

Nr. 1013 -122

Linke Seite

Erforderliche
311723, Teile:
14013 |zu Nr.1013-123: o %l
1-10000 Nr.1013-123
el D001 Ansicht von
Wil hinten
1-10003
1-10009
2-10040
L Nr.1013-123
1-10205
i 1-10209 Fliigelsignal
1-10211
1-11036
6-11059 ~
1-1320 =16Volt
1-11640
1-1718 ==
g 1-14010
21 - 14013

& e s e &6 .66

10011 €22,
10003

w
L
z
s
n“uo
—
s
&
= )
25
=
TP
oo

—eo0o"
0
©00 o

\

Nr.1013-122

oy | Schaukelausschlag
= ! nach rechts

Nr.1013-122 Schaukel mit Magnetspulen-Antrieb
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

-------- i o O Bei Ruckwartsfahrt hebt sich die

g . 2 Plattform, bei Vorwartsfahrt senkt
sie sich wieder. Will man im Still-
stond die Plattform heben oder nur
fahren, so l6se man die Stellschraube
des Rades 10325 bei der Handkurbel
nne.

0011

Nr.1013-124
Antrieb der
Kippvorrichtung
(von vorne nach
hinten gesehen)

10125 10105

02 §
140107007 ' 1BRSE8 - - eley
. 10002 W % 11330

Nr.1013-124
Kipplastwagen 0m7

7 N Erforderliche Teile zu Nr. 1013-124:
(@_\F 4-10000 610025 1-10203 2-10719 3-11419 1-11713
Sy 410001 210040 3-10205 1-10725 6-11421 2-1716
© ) 30 - 10002 110045 4-10209 110901 2-11425 1-11718
s 6-10003 110046 2-1021 1-10910 1-11500 2-11731
: \ 210004 2 -10055 3-10213 2-10914 1-11515 1-11745
10205-@@ 4/1005510117 10211 10209 1110005 510067 1-10312 1-110% 4-11605 2-1765
11059 310006 2-10105 4-10325 8-11059 2-11631 5-14010
610007 5-101M 4-103% 2-11320 4-11632 170 -14013
NUAA013 128 direransichs 3-10009 2-1017 1-10338 3-11330 6-11702 214025
13-1001 8-10125 1-10450 611405 6-11703 41403

1-11415
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Erforderl. Teil

zu Nr. 1013-125
A7~ 10000
A4~ 10001
A0~ 10002
A= 10003
Z-10004
|—3— 10005
~—~- 10006
10007
A= 10009
~— 10011
210025
10040
{10044
3~ 10045
—+—2— 10055
~4~ 10067
2~ 10105
~2-10107
410111
o7
—€-10125
oL 10203
o 10205
410209
A-10211
—3--10213
{—T-10312
-10325
~y 10336
A-10338
A< 10365
-2~ 10395
- 10450
‘:/-10719
10725
- 10901
—+-10910
- 10914
- 11015
.- 11036
811059
~2-11320
2= 11330
— 11340
Ei
e 11415
e 11419
> 11421
2= 11425
- 11500
- 11515
—<,11605

L AZnen
11632

y

d:nm

N~ 11713
~Z-1176

- 11718
A= 11720
80— 11727

— 731
’§—11755
3= 14010
¥ - 14013
14025

- 14036

S0

Nr.1013-125
Betonmischmaschine

Die Mischtrommel liegt lose auf 4 x 14025, von
denen 2 Stiick durci. die Spirale 11515 und Rad
10338 angetrieben werden. Durch den Hebel
10007 kann man die Trommel entleeren. Inner-
halb der Trommel befinden sich schrdggestellte
3 Stiick 11405, die eine gute Mischung des Be-
tons ermdglichen. Oben befindet sich der Was-
serbehdlter und durch die Welle 10213 lduft das
Wasser in die Mischirommel. Der Boden des
Wasserbehélters besteht aus 3 X 11330, die durch
je 2 X 10011 verbunden sind.

o Vorne besaren Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012~ 1032)

(in Kippsteliung)

T i D_g e y
T e o1 oS
: pefles =
. T < clotg) oo
fo211] - :
o o o|o0
“P% '.. 4:4 O :E:"’..'. : b
ﬂi ﬁ/e @ TeeriE ::‘ = ]72&;‘ ]
0 " a | i
: S AhalEs 2o 8
i . i S
‘-:&%& ', ‘ol . cl
AR l. ~
; s T SR
SR | =t
LA & | , |
a | [ l'll= ==
e 10067 %1 4B R ek q
AR ERNE
N Iy
. Von unten :
gesehen

ansicht

33



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Nr.1013-126

Wassermiihle
mit doppeltem Hammerwerk
und Sagebock

10205
‘7214010

Nr.1013-126
Rockansicht

> 2x10005

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-126:
4-10000 110046 4-10325 1-1015 2-11631
1-10001 2-10055 21033 1-110% 3-11632
16 - 10002 6 - 10067 1-10338 811059 5-11702
610003 2-10105 310365 2-11320 4-1714
2-10004 2-10107 2-10395 3-11330 1-11716
12 - 10005 6-101M1 110450 2-11340 1-1718
410006 2-1017 2-107m9 611405 1-11720
610007 8-10125 1-10725 611415 20-1727 g S 3
4-10009 2-10203 1-10910 4-11419 2-1731
18- 10011 3-10205 2-10914 6-11421 2-11765 Nr.1013-126 Ansicht von unten
10- 10025 1-10209 2-10918 2-11425 1-14010
4-10040 1-1021 110940 1-11500 174-14013
110044 2-10213 110957 1-1515 4 - 14025 Die Handkurbel 11716 setzt die Handsdge, die Wassermahle und dos doppelte Hammerwerk in Bewegung. Dos Rad 10338 treibt als Exzen-
4-11605 10-14110 ter die Hondsdge, wahrend die beiden Wellen 10203 an der runden Platte 10365 dos Hammerwerk betdtigen.
Die zwei Zahnrader 10719 und das Zahnrad 10725 dienen nur als Stellringe.
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Teile

410000

8x11727 4-10001
10209 i 30 - 10002
117318% 4-10003

1727 - 2 - 10004

Nr.1013-127 12210005
Betonstampfmaschine Nr.1013-127 el

Nr.1013-127
Vorderrad-
Lenkung

Zieht man die Betonstampfmaschine nach vorne, so freibt Rad 10450 tber 10725 das Rad 10719, das
auf der Welle 10213 sitzt. Von hier geht die Kraftibertragung durch die Spirale 11515 und die
Schnur 11500 auf das Rad 14025, welches das Rad 11015 dreht. Der oben eingeschittete Beton wird
dadurch auf die Fahrbahn verteilt und die 4 Rader 10365, die durch 4 X 10000 kurz angehoben werden, 10205
stampfen den Beton fest. Durch Schwenken des Hebels 11605 kommt das Zahnrad 10725 auBer Eingriff
und der Antrieb ist, for normale StraBenfahrt, unterbrochen. Teil 10910 und 10719 dienen als Stellringe.

Von unten gesehen

Erforderliche

zu Nr. 1013-127:

10001 310007
Vg 10205 ) |3zt
=202 0205
) & o2 :

6-10011
2 -10025
4 -10040
1-10044
1-10045
1 -10046
2-10055
6 - 10067
2-10105
2-10107
6-101
2-10117
5-10125
2-10203
4-10205
4-10209
4-10211
4-10213
1-10312
4 -10325
410336
1-10338
4 -10365
2-10395
1-10450
2-10M9
1-10725
1-10910
2-10914
1-11015
1-11036
8-11059
2-11320
3-11330
2-1340
4-11419
6-11421
1-11500
1-1515
1-11605
2-11631
4-11632
6-11702
6-11703
2-11716
1-1718
20 -11727
2-11731
2-11765
12 - 14010
163 - 14013
2 - 14025

4 -14036

35




Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-128:
410001 2-10105 210365 2-11419
28 - 10002 2-10107 1-10450 6-11421
2-10003 4-10M 1-10719 2-11425
12 - 10005 6-10125 1-10725 2-11631
6-10007 2-10203 1-10910 4-11702
4-10009 4-10205 1-10914 6-11703
18- 10011 4-10209 1-10918 1-1716
8-10025 1-10211 1-10940 111718
410040 3-10213 1-11015 1-1720
110045 1-10312 1-11036 20-11727
110046 4-10325 8-11059 2-1731
il b e - R
610067 = = 143 - 14013
. 4-11415 20— 14110 10009

Nr.1013-128
Karussell (pie spinne)

Nr.1013-128
Blick in den Antrieb

Durch die gegenldufige Dreh-
richtung von 11015 und 11036 und
die lose Verschraubung der
Tragarme erreicht man ein He-
ben und Senken der Sessel wah-

: g i rend der Drehung. Die von einem
Nr.1 » 5 10007 o H Teil 10011 ausgehenden Trag-
An:idm?‘f/zn' ::: i 1020 : 10002 10725 oll ) 10107 arme sind gleich.
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Erforderliche Teile zu Nr. 1013-129:
4 - 10000 610067 2-10395 411605
410001 2-10105 1-10450 2-11631
30 - 10002 2-10107 2-10719 4-11632
6 ~10003 4-10M 1-10725 2=11702
2 -10004 2-1017 2-10914 3-11703
12 - 10005 6-10125 1-11036 2-11716
4 - 10006 1-10203 7 -11059 1-1718
6 - 10007 3-10205 1-11320 2-11731
4 -10009 4-10209 6 —11405 2-11765
18 -10011 1-10211 6-11415 8- 14010
5-10025 2-10213 - 2-11419 167 - 14013
4 -10040 410325 5-11421 -4 - 14025
1 - 10045 4-10336 2-11425 ° 4-14036
2 - 10055 1-10338 1-11500 18- 14110

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Auf der Steuerséule befindet sich oberhalb von
10045 ein Stellring 11059, der das Herunterfallen
der Steuverséule verhindert.

10003

Nr.1013-129 Sattelschlepper

Nr. 1013 -129 Fahrerhaus
und Anhénger getrennt

10125

¢ e.g.e.R.8] = _..!.0 .....
< o 0000 0@O©C 0/glo o
D000 00 00 O

00000

Ofcccocococooocooooocoocoooooolb
= °
©

eooocoooooo@ooeooooooooel

©

6

I °
[cccc0coo0cbhooooooooooo0o0oolg

T
oo CPRoPoLCRROEREee e @

co¢gAo oo*ooﬁotoeaoonoo

10125 10025

0213

bo

o
D

©0 o\ oo

Nr.1013-129

Anhédnger
Ansicht von unten

Nr.1013-129

Fahrerhaus von
unten gesehen

OIeRL016 0 6 5 g

37



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Nr. 1013 - 130

Klappbriicke Nr.1013-130
Briicke etwas
Erforderliche Teile zu Nr. 1013-130: Seofiner
17 - 10002 610067 4-10325 8- 11059 2-11631
610003 2-10105 4-10336 2-11320 2-11632
2~ 10004 2-10107 T-10338 3-11330 1-11703
12 - 10005 61011 210365 2-11340 1-11716
410006 210117 110450 611405 1-1718
6- 10007 8-10125 1-10719 4-11419 20-11727
410009 2-10203 1-10901 6-11421 2-11731
18-10011 210205 2-10914 2-11425 2-11765
Nr.1013-130 10 - 10025 210209 1-10918 1-11500 175 - 14013
Antrieb- 1 - 10046 2-10211 1-10940 1-11515 314036
seite 210055 1-10213 111036 1-11605
Nr.1013-130
10211 Von unten gesehen
— 00s,
S 3 00 0000000000000000000000
2 < = olbq__11036 00000y
ofe © 0 ¢ 000 S CEEEEE CEEEEEES o L ) g
o 000 °00® boojlocoGooo oo pooooo o oo |[@° 10338
2000 AR = e o ofe|] o o o|o 0046 N 000}
o|o © © © 00® coooooo @opooocagoos @ Ml 0
ole 0 @ © 0 o00d oo 2y N 0
J] R 000000000
P %y D R AR AR

R e e R o 7 100071000 10211
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Nr.1013-131
Blick in den Antrieb

Nr. 1013 -131
Windmiihle

mit Elektro-Motor
(8-polig)

Von dem Kollektor 11665 sind die
Felder 1-3-5-7 durch Kupferdraht
mit der Masseschraube verbunden.
Der Kollektor dreht sich doppelt so
schnell wie das 8-polige Polrad.
Steht ein Pol (3 X 10002) gegeniber
der Spule 11640, so muf die Kohlen-
birste auf einem isolierten Feld
stehen und das mit Masse verbun-
dene Feld gerade verlassen haben.
Zur Verringerung der Reibungen
sind sémtliche Lagerstellen leicht zu
8len und die Schnire etwas locker
zu spannen.

Die Birstenbriicke ist an Teil 10044
festgeschraubt.

Nr.1013-131 10002

Rickseite

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

3-10001
30 - 10002
610003
2 -10004
12 - 10005
4 -10006
6 ~10007
410009
18 -10011
410025

2-10107
6-101M
6-10125
310209
1-10211
2-10213
2-10325
1-10336
4-10365
2-10395
1-10450
1-10725

Erforderliche Teile
zu Nr. 1013-131:

1-10918
1-10957
1-11036
811059
2-11320
3-11330
2-11340
6—-11405
6-11415
4-11419
6-11421
2-11425
1-11500
1-11605
1-11631
2-11632
1-11640
1-11656
1-11660
1-11665
4-1714
1-1718
2-11731
2-11765
175 - 14013
6-14110

? 10213

11632
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Nr. 1013 - 132
Antrieb

10209

Nr.1013-132

Kohlenwagen

ToMig.eton7 1T I0ERlE s

40

Nr.1013-132
Kohlenférder-Anlage

Nr.1013-132
Dach von oben

Nr.1013 - 132
Ruckseite

Der Kohlenwagen wird im
Férderkorb  durch  den
schwenkbaren Hebel 10044
am Doppelwinkel 10040
festgehalten.

Oben im Schacht befinden
sich zwischen Teil 11320
und den beiden Teilen 11731
ie 5 X 11727, damit die
Wellen 10205 waagerecht
verlaufen.

4 - 10000
4 -10001
28 - 10002
6~ 10003
110004
8- 10005
3 - 10006
610007
4-10009
18-10011

8-10125

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-132:

4 -10205
3-10209
1-10211
1-10312
4-10325
1-10338
110365
1-10395
110450
2-10719

1-10725
2-10914
1-10918
1-10940
1-11036
6-11059
2-1320
3-11330
2-11340
511405

5-11415 4-11714
4-1419 1-11716
6-11421 20 - 11727
2-11425 2-1731
1-11500 1-11745
1-11515 2-11765
4-11605 1= 14010
2-11631 | 174-14013
4-11632 2-1410
1-1713




Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Erforderliche Teile zu Nr. 1013-133:

4-10000 210055 3-10365 1-11515
4-10001 6-10067 1=10450 2-11605
28 - 10002 2-10105 210717 2-11631
6-10003 2-10107 11072 4-1162
210004 6-T0M 1-1090 6-11702
12 - 10005 2-10117 21018 6-11703
410006 8-10125 Tt 41714
6-10007 4-10205 1310 2-11716
4-10009 4-10209 151103 1-1718
18- 10011 4-10m SN0 0 1R
T0-10m5 | 4-10213 6=11405 2-11731
4-1000 | 1-10312 65115 2-11765
1-1004 | 4-10825 4=11419, 4-14010
1-10045 | 41033 6_::::; 171 - 14013

1-10046 1-10338 2= =
| 2-n | s-wmo

Nr.1013-133
Laufkran von
oben gesehen

Nr.1013-133

Ansicht von

Nr.1013-133

Kleine Lauf-
katze von
unten gesehen
(Abb. 1)

Nr.1013-133

Nr. 1013 -133 Der Laufkran wird durch die Schnur a von links nach rechts gezogen, GiefBerei-Laufkran
r. G wéhrend die endlose Schnur c, die einmal um Teil 10002 (s. Abb. 1) ge-
Riickseite schlungen ist, die Laufkatze hin- und herbewegt. Die Schnur b, die mit Hilfe
von 11703 an der Welle der Handkurbel 11716 befestigt ist, hebt und senkt die

Offnung der GieBpfanne. Durch die Schnur d wird das AusgieBen erleichtert.
Zahnréder und Schnecke dienen bei diesem Modell nur als Stellringe.
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 + 1032)

Seil a mit 11515 l&uft oben Gber Rad 10338, wéh-
rend Seil b den Korb tragt und auf der Welle
10213 zwischen Rad 10336 und 10450 aufgewickelt
ist. Die beiden Teile 11731 dienen zum oberen
Korbanschlag. Zwischen 11015 und 11036 ist etwa
1 mm Spielraum, denn 11015 liegt nur auf 2 mal
14036 und wird von diesen Rédern gedreht.

2x11727
11059 2) | 10046

Erforderliche Teile
= zu Nr. 1013-134:
L H e o o |-
———aciClolads eristspitze z 3
i i W o
':|: B! abgenommen) 21 - 10002 1-10910
|l 4fid 4-10003 1-10918
210004 1-10940
12 - 10005 1-11015
4-10006 1-11036
6 - 10007 7-11059
4-10009 2-11320
1810011 3-11330
10 - 10025 2-11340
4-10040 6-11405
1 - 10045 6-11415
1 - 10046 4-11419
210055 6-11421
610067 2-11425
2-10105 1-11500
2-10107 1-11515
6-10111 411605
2-10117 2-11631
8-10125 4-11622
2-10209 4-1714
2-1021 1-1716
2-10213 1-1718
1-10312 14-11727
2-10325 2-11731
3-1033 1-11745
1-10338 175- 14013
2-10365 2 - 14036
2-10395 28— 14110

Nr.1013-134
Blick in die Gerislspitze
(von unten gesehen)

Nr.1013-134
Aussichtsturm

Nr.1013-134
Rickseife
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Geb A &
Ne T ebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1013 (1012 +1032)

Drehkran Ober-

und Unterteil Erforderliche | 4 10006 | 112710
getrennt Teile 410007 2-10914
20N 1013135:| 410009 | | 11036
2-w0000 | 161001 | 519
21002 | 81005 | 2”1
6-to003 | 4-tos0 | 5710
270004 | 1-t004 | 2S00

12-10005 | 2-1005
e )
S | a-maw
2B 2 nan
ST e
2 o] 2R
R
Y s | 1-mess
41005 -2 AT
A=, | Shelle2
PR
Nr.1013-135 1 10812 3-11703
Von unten gesehen Pl B 1
A |2 vme
A5 Tasg |- 1 =170
10002 Aotosss | S0
pigieec £ 0 7
ey BEE T
21079 | 1= 1000
1T ores | 174-14013
1o | A-Me2s
214036

0725 1703

Nr.1013-135
Verladebriicke
mit Drehkran

Beachte die wichtigen
Ratschlége des
Vorwortes.

Nr.1013-135
Drehkran von oben
(Dach abgenommen)
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr.1013 (1012 + 1032) e Erforderliche Teile zu Nr. 1013-136:
4 -10001 18 - 10011 2-10107 1-10338 8-11059 2 - 11500 2-17N6

30-10002 | 10-10025 6-10M | 21035 2-11320 4-11605 1-11718

6 -10003 2 - 10040 2-10117 2-10395 3-11330 2-1631 20-11727

2-10004 | 1-10044 3-10209 | 110450 6-11405 4-n6xn 2-1731

12 - 10005 1-10046 4-10211 2-107M19 6~11415 2-11702 2-11765

4 - 10006 2-10055 4-10213 1-10725 4-11419 4-11703 175 - 14013

6 - 10007 6 - 10067 4-10325 1-10910 6-11421 1-1713 2 - 14025

2-10105 2-10336 1-11036 2-11425 4-174 4-14110

Nr.1013-136

Betdtigung eines Vo o o o ©

Landestegs o o © o ©

10007 10211 s Yoo S o
= o o o o h’* o

Nr.1013-136 ,
Schaufelrad- d
Fahrboot 11330

Nr.1013-136  von unten gesehen

11059 10005

Schiebt man das Féhrboot von der Stelle, so wandert der Lasthaken 11713, an der Schnur a, von einem

Ende zum anderen und nimmt das angehéngte Fahrzeug mit.
Dreht man an den Handkurbeln 11716, so werden mit Hilfe der Schniire b die Landestege senkrecht oder

B/yug,ere.t:f:r gestellt.

Nr.1013-136
Riickseite
Steverbordseite 10005

ie 10025 der Sei dnde werden in der Mitte durch 10005 verbunden. Senkrecht verlaufen
10055, welche als Lagerung fir die Wellen 10211 und 10209 dienen (s. Ansicht von unten).
Die Schnecke 10910 dient nur als Stellring.
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Nr.1014-101

Ansicht von unten

1421 1731
< % —

Nr. 1014 - 101
Linke Seite

10057 10213
2x10005

Nr. 1014 -101
Blick in den Fohrerstand

Nr.1014-101 Klein-Omnibus

Erforderliche 7 -10003 19 - 10011 2 - 10067 1-10159 2-10312 1-10900 811421 1-1716 2-14014

Teile 6 —10004 510025 1-10105 1-10203 2-10325 9 -11059 2-11425 2-11727 4 -14036

zu Nr. 1014-101: 22 — 10005 210045 2-10107 2-10207 4-10336 3-11330 1-11515 2-11731 12-14110
8 - 10000 4 - 10006 110047 6-101 1-10209 1-10338 4 -11405 8-11605 2-11765

410001 6 - 10007 4 -10055 2-1017 2-10213 1-10450 2-11415 2 - 11607 10 - 14010
31 - 10002 6 - 10009 4-10057 6-10125 1-10215 1-10725 611419 2-11632 242 - 14013




Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

11340 10107
10107 A
e Te A Q)

B b & E Pa =}
O-_“m.. AR

O".?ho.q 7
0002\ 'S 11330

(5] ) LAY 10067 10025
]00020‘.0"““ 10007
) h -

!'," 0000\
L '\\E\ 2R~10002

n9000010

0
10211 o 0\ ©
o°°°°0

Nr. 1014 - 102 Nr.1014-102

Btick von oben
(11320 entfern) Windmiihle

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-102:

410000 2-10044 2-10205 1-1015 8- 11605

36 - 10002 1 -10046 1-10211 2-11036 2-11607
5-10003 4 -10055 1-10215 6-11059 4-11631

6 - 10004 4 -10057 1-10220 2-11320 3-11632

22 - 10005 8 - 10067 1-10230 4-11330 2-11702
4-10006 2-10105 1-10312 3-11340 1-1709

6 - 10007 2-10107 1-10325 8-11405 1-1716

6~ 10009 2-10109 2-10365 8-11415 2-11718

22 -10011 8-101 1-10395 6-11419 2-11m21
14 - 10025 1-10117 1-10625 10-11421 1-1727
2-10040 10 - 10125 1 - 10650 2-11425 1-11765

2-10042 2-10159 2-10725 4-11500 |, 250 - 14013

40 - 14110
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Nr. 1014 -102

A A._. h
/.#A\‘-‘ Fill Windmiihle

AVAVAN

Nr. 1014 - 102 Ansich
v sicht von unten Nr. 1014 -102

Ruckseite
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11330

Schnurverlauf: Von den 4 Hebeln 10005 gehen 4 Schnire
Uber die Schnecke 10910. Von dort geht je 1 Schnur zu
einem Signal, und zwar so, daB sie zuerst um ein Rad
10336 geschlungen werden.

Nr.1014-103
Von unten
gesehen

Nr.1014 - 103
Ruckansicht

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-103: Nr.1014-103

8-10000 | 14-10025 2-10107 410211 6-11405 | 2-11632 Signalbriicke
2610002 4-10040 2-10109 1-1020 3-11415 | 2-m702

6-10003 1-10082 8-10111 4-10325 3-1419 | 1-m718

310004 1-10046 2-10117 8-10336 8-11421 8-11727

20-10005 | 4-10055 | 10-10125 2-10719 2-11425 8- 14010

410006 4-10057 2-10159 1-10910 1-11500 | 234-14013

3-10007 | 2-10065 2-10165 | 10-11059 6-11605 4-14014

6-10009 6-10067 3-10205 2-11320 2-11607

1810011 2-10105 1-10207 4-11330 2-1163
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Ansicht in Richtung B

11059

10209

11632

Ansicht in Richtung A

Erforderliche
Teile

zu Nr. 1014-104:
8- 10000
1-10001
22 - 10002

7 - 10003

4 —10004
18 - 10005

3 - 10006
4-10007
21 -10011
2-10025
110065
7-101m

2-10125
1-10209 |
1-10211 |
1-1025 |
210312
10- 11059
221320
2-11330
2-11340
6-11415
111419
2-11421
811605
211607
2-11631
2-11632
1-11640

) R T AN
G50
R ==
Nr.1014-104 ©
Ansicht ©
won unten ©
©
°
T ©
1-11653
1-1165% o
1-11660 °
1-11665 5
-7
5-14010 :
157 - 14013
214014

Stromverlauf: Vom Trafo zur Spule, von dort nach 11656 und 11632 (Farbe entfernen). Durch das Modell,
zu dem einen Feld von 11665, welches mit der Masseschraube verbunden ist. Berihrt die Kohlenbirste
von 11665 dieses Feld, so flieBt der Strom von der Kohlenbirstenkappe zum Trafo zurick.

Wir ise: Das ist auf eine glatte Holzunterlage zu stellen. Ist der Stromkreis ge-
schlossen, so wird die Spule 11640 magnetisch und diese zieht den Eisenkern (11651 und 11653) an. Da-
durch wird das Schaukelpferd nach vorne gedriickt. Der Verbindungsbigel 10065 (zwischen 2 X 10000)
dreht die Birstenbriicke von 11665 so weit, daB die Kohlenbirste das stromfihrende Feld verlaBt. Die
Spule wird stromlos und das d kann zuriick Bei dieser B g wird die Kohlen-
birste wieder auf das stromfilhrende Feld geschoben und das Spiel beginnt von neuem.

Zur Beachtung: Damit die eine Halfte von 11665, welche die Kohlenbirste enthdlt, sich nicht zu
leicht auf der Welle 10209 bewegt, ist
die Mutter 14010, die die beiden Teile
Nr. 10000 festhlt, gegen den Stellring
11059 zu klemmen.

Nr.1014-104 Nr. 1014 - 104
Sd\aukelphld Seitenansicht
mit Elektro-

Magnet-Antrieb

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

- © :
o ©° ° GO y é
i 0 _0 o ¢
00 00 0
v 08255560 0 Ly MN
o[ 6 oo 0 oMe \
0 *ofeic-org B i
3 - AN
=—=75002 1000 ===\
1401 INSS== L rns
g0 o= | 4x11770 |
[ 1 i
006 S P 1632 | 0
1021 i ;
= esed 4 ok, 10002 o |
Z ok o 0@
d AV YT 5
1000 s 59, i
D o i
G e :
10209 e o"o fol” ol e
o [ o" o o|0icipRo) °
| B |
1166042, /0 © 0 0 0 Oj o
@o@ 0o oo oo Bo®

Nr.1014 - 104
Blick in den Antrieb

=16Volt
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Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033) 0625

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-105:

e e e 00 a8 s nninge

= 10000 -11320
‘/;—moz /z-mso
710003 3-11340

510004 b 11405
2710005 6-11415
_4=10006 %- 11419
210007 = 30— 11421
_6.-10009 A-10312 211425
2210011 410325 811605
410025 | 10336 2-11607
—6-10040 | A-10338 2-11631
310045 | 10365 4-11632
_—10047 | ~T-10395 8-11702
210055 | _1—10625 8-11703
A-10057 | ~1-10650 1-11716
210065 | S~—10719 1-1718
A~ 10067 3-10725 1-11720
2-10105 | ~3-10910 5-11727
1007 | =10918) 1-11747
~2=10109 110940/ 2-11785
=100 L\;nms 1-1791
A=10m7 211036 7 - 14010
30~ 10125 e 11059 237 - 14013
= 10159
_2-10165 223

Die 8 Wagen gleiten, mit Hilfe der Wellen, auf dem
Ring (4 X 10025) und die gegeniiberliegenden Wagen
sind gleich. (Beachte 2 X 10002; 10211; 10209 und 10040).
Nur 1 Wagen hat 10004 statt 10003.

Nr.1014-105
Ringbahn-Karussell
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Gebaut mit MARKLIN-Maetallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

Antrieb: Von 11716 Gber 10725; 10650 nach 11223; 11211. Von dort Gber Schnecke 10910 und 10719
zu 10918 und 10940. Auf 10365 sind die 8 Arme 10011 beweglich festgeschraubt. 11015 und 10395
liegen lose auf den Armen 10011.

‘} :1 e e

| J
000

Nr.1014-105

Von unten gesehen

Beachte die wichtigen Ratschlédge
des Vorwortes

Nr.1014 -105
Ansicht vom Antrieb




Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 +1033)

o) £ e L) -
:‘ e, nt\?go :n‘ o
< 0|
ru L) =]
Nr.1014-106 | L)d o =\ 22kl
Blick o| |0 S o =
von oben b \Y 1 P ol e i :n =
=) '0 Jdelelels Sl
SElid lelele]s] I
— l‘ﬂ [d o D
A
5
A Nr.1014 - 106
e Von unten
= gesehen
11425
e
e
=)
oD
CX=k=}
; 3
Q ___,?5__‘.\ =
ARG S T
= Nr.1014 - 106
10725 Rechte Seite
_____ SN
) 1000’26‘ 3
i o\R|°
A} o
)
? a[elC 2
oilyate el 2
g oAl e 2 D 0;
W R olo|® 9 9 o
WhShe | [ EE et XX 3%
N g g?, 0 2 aanlac ® ?’""f/' 29 107 2<11405
N 22 2002 11059 1
o o)
d > f %
o .%,

52 11405

Erforderliche
Teile:
zu Nr. 1014-106:
6 - 10000
1-10001
28 - 10002
5-10003
6 - 10004

10 - 10005
4 -10006
3 -10007
6-10009
13-10011
13 - 10025
6 -10040
1-10045

3 -10067
2-10105
2-10107
2-10109
7-10m
2-1017
10-10125
2-10165

1-10203
4-10205
2-10207
1-10209
3-10211
2-10213
4-10325
8-10336

4-10365
3-10395
1-10450
2-10625
110650
1-10719
2-10725
1-10910

2-10914 |

2-11036
10 - 11059
2-11320
4-1330
6-11405
2-11415
6-11419
4-11421

2-11425
2-11515
6-11605
2-11632
5-11702
1-1713
2-1716
4-11718

1-11727
2-11745
6-14010
245 -14013
314014
12-14110

Nr. 1014 - 106
Tenderlokomotive




~ Erforderliche Teile zu Nr. 1014-107:
210000 8101 2-11415
210001 2-10117 6-11419 G Fddzy bl :
36-1002 | 10-10125 7-11421 SR 78
2-10003 2-10159 2-11425 O, B 0 S
610004 2-10165 1-11500 = :
21 - 10005 2-10203 3-11605 B IR LN | e | e RO
5-1007 | 1-10205 | 211607 i CEECE T o A RN TR g
6-1009 | 1-10209 1-11631 = 2le oah [s] olf®
20-1001 | 1-1021 2-11632 b o] felate 00 1;/0599,,;‘__.0 of 0fin[
14-10025 | 1-1025 1-11655 chlo ol Bty Lo L_ldol
4-1000 | 1-10230 1-11656 oflo ._n,:,“mm; ) I e
- | & - op o olofo o i@|e © o M 13 s
s | sums | 1onw 10067 1o o] Boier="1 2 olele o132
1 &) J o)
1-10047 | 2-10365 41714 10005 |=f 0 0oL_ Lol e e
4-1005 | 1-10719 1-1718 e B e e Slo s]o]o o d2
310057 1-10910 1-11720 b o ofo|o o|fr|o Lol ofofo o d2
110065 8-11059 | 241-14013 10009 |© ls{1o1H /> ofe]o o g
o - . P © ole|o olo] o
810067 ‘ 2-11320 | 3-14025 "’..,..,“,,Ln cdeq Bl olee s
| L2 &L E
2-10105. | 2-11330 4-14036 10159 B O L i 29509 |a
2-10107 | 3-1405 | 1-1071 10007 (clilteifidnle o g e 2! Ao
% ! 2 DIEre e olioiy JsTe =
2-10109 T # S
- 10109 <l |g [o| ¢ 00U U 0:2| 9] §2
i 0 |of o e e 710001
B
I BER v eat sees AN Ele
Der benotigte Motor 1071 ist im Metallbau- o B B G PR i ol S R
kasten nicht enthalten. ULD : ; ‘:_a.;;.n‘;.‘?.gj-‘, eI ig‘. :
“Us =Hlz =i =
N /4o 6 550 60 0 0 o oRls
P\ T ®

10005 10011 10203 10111

Von unten gesehen

: Ein Kabel verbindet die Buchse B des Transformators mit
en Stecker des Motors 1071, (Bei KurzschluB den anderen
Stecker des Motors benutzen). Ein zweites Kabel verbindet die Anschluf-
mit der Massebuchse des Trafos. An dem Umschalthebel des
Motors wird durch Winkelstick 10002 der Hebel 10011 befestigt. Bei der
Schwenkung des Hebels schldgt 10011 links und rechts gegen ein Flachstick
11631 10000 und stellt so
die  Stromrickfih-
Masseverbin-
er. Um bes-
seren Keniakt zu
erhallen, ist an der
Berihrungsstelle von
die Farbe zu
entfernen.

=16 Volt 10002
Nr.1014 - 107 1017
10002 Aufzug mit Elektro-Motor

1071

Nr. 1014 - 107

Schalthebel des Motors Risckansicht

Nr.1014-107 10125

11421

1oon’:

10009
10040

10109 |

[

W77

RO\ RN

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

110211

LEC0000300 300
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

)
|
i o 0
s o ool o B
0011 e Po=Cfkomgorolooooa@a
10205\!| k o | 11656 || ° =
) e o e
Aholook :
11223 o o blohe
10005 e B
o o
P o, k
10002 o of o ooo@oﬂ'ogo 50 » © 0 0 0
11415 i :’@4.]405 opood% oo = L) d Do QN &) 10025
10011 ‘lll;o olofTlom@dobal oA ° - wlld \
11405 (& o o ooo”c?oooeso(@@o o o ooao{@“‘x]wy
R ohoorh oo I |° 957 20 v S/ T10312
10009=8x) o bl Yo Bt oWy Ves G -
10011)7#:'0/ o 73590 co0o0o0%050Q .
)2“42] oL o fEs10l0 o7 x| ‘
1 d e
0065 ey | [ Rlel=Role s 11036 o 10006 1Y s
i = TASTS 5 10215 o| Nr.1014-108 \ = 10004
e © @0 2N ©@ B @) Rickonsicht .
N olojo s | o[ologel@eoe oo e 08 v
10107 ¥ 10004
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-108:
3-10001 | 14-10025 | 8-10111 | 1-1020 | 1-11228 | 1-11515 1-176
33-10002 | 1-10040 | 10-10125 | 1-10312 | 2-11320 | 3-11631 1-718
5-1008 | 1-10044 | 2-1015 | 2-10325 | 4-11330 | 2-11632 1-1721
6-10004 | 1-10047 | 1-10165 | 8-10336 | 8-11405 | 1-11640 16-11727
000 10-10005 | 3-10055 | 2-10205 | 1-10395 | 8-11415 | 1-1165 2-11765
»o 0 0@ ©©C° @ 410006 2-10057 1-10207 1-10450 | 6-11419 | 1-11660 1-14010
> © oo o odip 11419 6-10007 | 2-10065 | 2-10213 | 1-11036 | 10-11421 | 1-11665 | 25014013
® ) (blo |0 é o6 © o dig 0 6-10009 | ~2-10107 | 1-10215 | 10-1105% | 2-11425 | 1-11708 1-14014
° Blolo o]l e AHZ dic o o o g 0 2-1001 | 2-10109 | 1-10220 | 1-m211 | 1-11500 | 1-11704
o 0 E °|0 {efldo i@y ; . e ook
d°ljgfpoec o 0@ EjgNCINai o 010 ©
‘o © (0| y ° | °p
1 ETelg : o © o o (10025 Gl Nr.1014-108
& ool {°llgc o plo@ec@c e g 6 OE B2l Rockansicht
° b @ q ©[T © °) CCEECRBDE DB T D i o vonrechts
] bla o[ ¢ ;9o H
. He S Qi@ 00 off = Nr. 1014 - 108
o D Ansicht von unten
[ 54033400 © o '8t 4o !
cooco Qoo oo o oo wD Q)
% oy S PRERY (©] ® o =16V 4x11727,10312
° W © © (9| 0: i k- o 2 <
o |, i —10125 =
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Py © © o
o“‘“ﬁ - © © 9
50009 © © o|
e oo |®
° G o |© !
3 00 o A el
u D
© @9” (@)@ o ‘ |0
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® ° o@|cl@fo o ofm 11830
e
) o o e(d
of | T -l i o
® 4o = e o {°} dgd ke
S Sio oS © o a0
©
e e 2 —30159
felhoro 'ﬁi’ﬁ i G =10
fo 2 (ol 7/ ¢
10040 Aol 75O £ alo
£ ol © | p ,&‘w 1
=6V o® = S
1000 "\ o R0 © B4
® Hlpkacy D
® 0,0 ¢ 3 \o T
&Aoo clo) oS
10125 10011 g 10011



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

Kasse,
von unten gesehen

Kassette, von oben gesehen

Wirkungsweise: Das Geldstick drickt den Schwenkhebel | nach
hinten und die Welle Il mit dem Kollektor wird verschoben, so daB
das eine mit Masse verbundene Feld des Kollektors Gber die Kohle-
birste zu liegen kommt und die Spule 11640 magnetisch wird.

Das herunterfallende Geldstiick schwenkt den Hebel III, der durch
die magnetische Spule festgehalten wird (Teil 10001). Nun kann die
Kassette (Teil 11320), die auf 2 X 10159 gleitet, zur Warenentnahme
herausgezogen werden. Das Band 10005 nimmt dabei die unterste
Streichholzschachtel mit heraus.

Schiebt man nun die Kassette wieder bis zum Anschlag nach hinten,
so driickt Hebel IV den Kollektor nach vorne, die Spule wird un-
magnetisch und Hebel 111 f&llt nach unten (vor 10005) und verhindert
eine weitere Warenentnahme.

Handkurbel 11716 schwenkt die Verriegelung der
Kasse (Teil 10395). Die Fihrungsbahn der Streich-
holzschachteln (4 X 10125) darf von 10003 bis nach
unten keine Schraube mehr enthalten. 2 X 10025 und
2 X 10107 sind also mit der Fihrungsbahn nicht ver-

Nr. 1014 - 108 schraubt, sie geben nur den seitlichen Halt. 8 X
Streichholz- Verriegelung Welle Il mit Kollektor 11665 10336 uuf_ 1021'3 Iieg'd:osle, als Belastungsgewicht, auf
Automat it Koisse 11704 und Hebel IV S St Enelad i
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10203 Nl e e Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 +1033)
erii elle
gbnehmar zu Nr. 1014-109:
10625 610000 7-10m

3510002 2-1017
5-10003 | 10-10125
3-10004 2-10159 )
1210005 4-1023 5
4-10006 2-10207 et &

= 2250 610007 2-10209 o 0]°

510009 1-10213 0 |0

g . 19 -10011 2-10215 o E‘

i\ 10-10025 2-10230 : :

ANER 3-10040 2-10312 2 -° 10042 oo ol@=/22)
2-10042 4-10325 loro 000222 =575 o )f
110044 4-10336 g % 0000900 S/
210045 1-10338 [ s o oS-SS 2

10725 1-10046 1-10365 ‘ouoanu 50
310055 2-10625 z a0 00000
210057 2-10719 10207 10045
6-10067 2-10725 11425 211059
1-10107 2-10914 11631
2-10109 1-1103 10111
9-11059 Nr.1014-109 Von unten gesehen

Nr.1014-109

10209 Oberleitungs-Omnibus
- ]03]2 mit drehbarem und federndem
Stromabnehmer

1001
11731 10002

1-121n
1-1223
2-11320
4-11330
4-11405
3-11415
6-11419

10 - 11421
1-11425
6-11605
2-11607
2-11631
3-11632
4-11702

Nr.1014-109
Linke Seite

111704
1-17m
1-1716
6-11718

2-1721
9-1727
2-1731
1-11747
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Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 +1033)

Kabelfohrung: Vom Trafo zur Spule 11640, von
dort zum Kollektor 11665. Am Kollektor sind
4 nebeneinanderliegende Felder mit der Masse-
schraube verbunden. Der Strom flieBt von der
Masseschraube durch das Modell und von der
AnschluBmuffe 11656 zum Trofo zuriick.

\

10312 —Jal LI o B o 1os1Z
b h \ Nr. 1014 - 110 Blick von oben

(Verkleid

Nr.1014-110
Grofies Windrad
mit Elektro-Magnet-Antrieb

1bi2s Nr.1014-110

Nr.1014-110
s g
W=V o109 T V10117 Rudseite

Seitenansicht
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Nr.1014-110
Grofies Windrad
mit Elektro-Magnet-Antrieb

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 (1013 + 1033)

-8~ 10055

410057

8- 10067
_2-10107
100
~&-10111
—2-10117
~10-10125

2-10165

Erforderliche Teile zu Nr. 1014-110:

0207, 4 - 10650 w2 [TSrenes
1-10211 +=10725 - 1425 - 11656
-xomg A=11015 4-11500 F-11660

- 1021 211036 Z- 1515 3= 11665
10312 ~6~-11059 =545 - 11709
210825 1-11228 ~8-11605 A-173
1~ 10338 -2-11320 ~1 - 11607 11745
_3-10395 3=11330 2- 11632 “T- 14010

-1 - 10450 —2-11340 ~=1-11640 269~ 14013
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

) :
=il |
524
iR ,? 0067 10203 1015 14014
°
b 9 ° )
L <|]o
J0109
o
o
o
o1 10125 10002 Nr. (1014 + 1034) - 101
4] Hinterrad-Achse
: (Lenkachse)
o
g
0| 10025
ol (NS 10055
rsalis

(2% 5o 10205
ARG

10209 T2 o fh 10128
101252847

o8 Ml T Nk (101441034)- 101 Gabelstapl
w0003 1218 oliaona 2 . abelstapler 1
N7 7 7 /1 10040 10719 10595 10105 10725 g
10047 — [ @2 %S : 10111 -,
10213~_|3/[53 g

10009

Nr. (1014 + 1034) - 101 J
Ansicht
von unten

T1703l 19064

Linke Seite, von hinten gesehen 10001 10040 10111

60

Der Gabelstapler stellt ein sehr interessantes
Modell dar und findet in der Industrie viel-
seitige Verwendung zum Heben und Stopeln
von Kisten, Ballen usw.

Das Modell wird durch den umschaltbaren Mo-
tor 1072 angetrieben und féhrt vor- und riick-
warts, hebt und senkt die Last. Der Antrieb
erfolgt durch das Ritzel 10719 auf der rechten
Seite des Motors 1072. Durch den rechten
Schalthebel kann das Fahrwerk und durch den
linken Schalthebel kann das Heben und Senken
der Last aus- und eingekuppelt werden. Die
Spirale 11515, deren Enden an den beiden
Ausriickgabeln 11722 eingehakt sind, soll verhin-
dern, daB die eingerickten Kupplungen wah-
rend des Betriebes auf Grund der Erschitterun-
gen selbsttétig ausrasten.

11718

10125

=
(A\10327\[© ®
7000510107 10211




Erforderliche Teile zu Nr. (1014+1034)-101
13 - 10000 210057 f‘:&f 1-12m 1-11703
210001 310064 = 1-11228 1-1713
67 - 10002 3-10065 il d 1-11305 1-11716
13- 10003 8- 10067 :-:wso 3-11320 6-11718
410004 3-10105 5 g;” 3-11330 2-11721
19 - 10005 2-10107 “‘0535 2-11340 2-172
210006 1-10109 ;':m; 2-11351 2-1727
910007 5-10111 = 1062 2-1135%2 1-1781
8-10009 2-10117 11030, 6-11405 1-1745
17-10011 8-10125 2 2-1141 1- 747
2-10025 410203 Ul 2-11415 2-11765
3-10040 2-10205 2‘"’% 3-11417 1-1791
1-10042 310207 | 1-10 4-142 22- 14010
1-10044 6-1029 | 1-107%0 2-1142 | 312-14013
2-10045 2-10211 210830 1-11500 414014,
110046 5-10213 1-10910 1-11515 4-14025
210047 1-10215 ;'::’z;; 8- 11605 4-14036
354 4-10312 = 4-11631 1-1072
e 20 - 11059
Der Motor 1072 ist im Metallbaukasten
nicht enthalten.
10065
10211 z
10046 10725
10064 10177 10004 » 10215

10007

Nr. (1014+1034) - 101

Vorderrad-Achse (Differential)
von oben gesehen

11765 | 10007
10725 10209

10045 0m7

10125

10055

Gebaut mit MARIKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
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Nr. (1014+1034) - 101
Ansicht von hinten,
Motorhaube gedffnet
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

11791 10727
10003 fo 5US. 10721 11722

AA\

i gesehen)

#) JO003 10205
10209

1765
0009~ 10211
718

Damit der

eine grofie

Hebemastes.

Olt man etwas die Gleitfldchen des Hebemastes, so wird das Heben

und Senken erleichtert.

62

it erhdlt, geht der Stever-
ausschlog zu den hinteren Rédern, wihrend die vorderen Rader ange-

trieben werden und, zum Ausgleich in den Kurven, das Differentialge-
triebe enthalten. Der Hebemast ist zweifach ausziehbar, und zwar hebt
sich zuerst die Plattform mit der Last und dann die zweite Hélfte des

Nr. (1014+1034) - 101
Gesamt-Ansicht

"210209, des Antriebes
\\" apimly 10730 (von oben
= |

14036

s ‘ 0209

10000
103ﬁ000010064

Nr. (1014+1034) - 101

Ansicht von oben
(Sitz entfernt)

10105

Nr. (1014+1034) - 101
Hinterrad-Achse (Lenkung)

Nr. (1014+1034) - 101
Gesamt-Ansicht

des Antriebes

(von links gesehen)

o\0| pr 10209 LO °|
=3 ollo sk
10125 2l 10125
=1
10025 £
=< |0
10125—\= =32
10312 =W R\ 1= e
; Al 10209
1401 10111
060006 S|00868E
U U U Uﬂ\.)n Lo AP NP
066808000880
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e 3 5: é_g 11320
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° @ 10000
10000\ o [d /> ‘;3 o °
10203171 \e g /7 2 ¢ = ¢ 10213
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1000 o 3°§° 10000
10004 f 1017
10730 - 10207
103
10209 35D .
10205— i ° %‘\
10450
10209 ) 505 - 10595
0
1718 £
10011 10065} 101G
o|0jo 0o o 0o
10111
00 0®@0 5
° 0 0 °
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100067 © 0 0fi0111°
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Ber Motor 1071 ist im 10203
Metallbaukasten nicht
enthalten.

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Das sich langsam drehende Rad 14025
bewegt den Papierstreifen. Beim Druck
auf die Taste (Rad 10325) wird die Spule
11640 und dadurch die Blei-
iftspi auf den Papi i e-
dn‘zd('. Ferner leuchtet die Lampe 'I‘l;%
auf.
Stromverlauf: Der Motor 1071 wird
direkt an den Trafo angeschlossen. Fer-
ner fihrt von dort ein Kabel zur Ver-
i 11765. An diese ist die Spule
11640 und die Lampe 11796 angeschlos-
sen. Von der Spule und von der Lampe
fohrt je ein Kabel zur AnschluBmuffe
11656 neben dem Taster. Wird der Taster
edrickt, so berihren sich die beiden
chrauben und der Strom flieBt durch
den Taster, durch das Modell zur ande-
ren AnschluBmuffe 11656 und von dort
zur Stromquelle zuriick. Bei den An-
schluBmuffen ist die Farbe etwas zu ent-
fernen, um guten Kontakt herzustellen.
Die Kabelfihrung unterhalb der Platte
ist beliebig so zu wahlen, domit die
Kabel nicht lose herumhdngen.

Morse ABC

Wirkungsweise: Der Morse-Tele- 11351 11320 11305
raph kann durch die Handkur-
Eel 11716 oder durch den Elek-
tro-Motor 1071 angetrieben wer-
den. Im ersteren Falle ist der
Motor und die Zahnradiberset-
zung nicht notig.

Teile zu Nr.
1014+1034)-102, S

e B-16Volt

3-10001 =0~ 0

7= 10002 ( 11330
9 - 10003
2 - 10004
1 - 10006
3 -10009
1-10011

11330

0 ® o0 0 oflo oo oofo
° 0 @R e8> gl

0. 0/0, 0 O 0.0%0 O o|o o 0 0 0 0 000O0OO

i 011 1Bi05§> 10105 %

Nr. (1014 + 1034) - 102
lnsi:iﬂ ven unten
1-10830 1-11320 | 4-11632 1-17m 1-1765 .| 1-14025
1-10860 5-11330 1-11640 1-11716 1-11791 | 1 Papierrolle
1-10910 1-11351 2-11655 1-1720 1-11796 | 9.5 mm breit
) 2-1103 1-11500 2-11656 10-11727 3-14010 | 1 Bleistiftmine,
2x10002 Nr. (1014 + 1034) - 102 13-11059 1-11515 211660 2-11731 | 118-14013 weich
Rodaeite 2-11305 4-11631 1-11665 1-11745 2-14014

4-10336 [Nr. (1014+1034) - 1021133
Morse-
1-10727 Telegraph
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Frachtdampfer
Dreht man an Teil 10327 (s. Hauptbild und Abb. 1), so wird der Anker her oder her
D e um Rad 10325 (Hauptbild) bewegt sich nicht. Sie ist nur wirkungsvolle Imitation. Die vorderen Lade- 10230

baume sind drehbar und kénnen durch die Schnire a bzw. b ihre Schrdglage verstellen. Die Schnire fir die
Lasthaken sind um die Wellen 10203 gewickelt.

Da der Dampfer zur besseren Fortbewegung auf Radern lauft, ist eine Svauerun% durch Rad 10338 (zwischen
Kommandobracke und Schornstein) maglich. Die Kette 11747 (s. Ansicht von unten) Ubertragt den Ruderausschlag.
Gleichzeitig schwenkt aber auch die hintere Handkurbel 11716, denn von hier aus ist ebenfalls ein Ruderausschlag
maéglich. Die Rettungsboote kénnen getrennt zu Wasser gelassen werden. Das Nachlassen der Kette 11709 geschieht ‘)"“

Nr. (1014 + 1034) - 103
Antrieb zum Herablassen
der Rettungsboote 10209

109104
1001 |\

10159 10207

%

R K
=7, / 10111
S
a"

11656

10011

210067, \
Lo siltier] 2210203

arEXe :A
[ 0ol g o
S N 2 /\\ 1163110125
511105 it A"’ F0004 9217 |10007
P
- 1

% lonny 19025 10047
10125 10006
e Nr. (1014 + 1034) - 103

Steverbordseite

00

Nr. (1014 + 1034) - 103
Vordere Ladeluke

10005

Nr. (1014 + 1034) - 103
Bug des Schiffes mit Ankerspill \
(von unten gesehen) 10209 '

A==

10064 1000

ooe | 17182410005 1%
10165

64 Nr. (1014+1034) - 103 Frachtdampfer



10025 10011 10209 10011 1 10067 11320 2-1017 3-11036
T02p9 11631 00 10057 1 11718 1021510009 10004 | 10205, 10830 10117 e it et o
gf ] ﬂ - 2-10159 2-11105
= = Ve Y =37 = 8 2-10165 1-n2m
11 = a%jo e oo o5 G cidibio Eo 'é.:° T XS N\ 210203 1-11223
Z =~ % = ! ®p oo o000 ° Sloe Bl 0 S 4-10205 211305
z i 5 "o Sl Jodolelo] 1. ke i Pl oge 9/, 50N 310207 3-11320
Z 2 o 2\ 12 M 13 ~Holola] 1° > O oS 2.0 0 000 2} 510209 5-11330
S QQoo o) ° o dfe o |odli 102135 - = NOK g = \;a c:’o""" 5- 100 211351
% >

K o 95 o @ o Oyt 10030 2 2 ) T R0 A 7-10213 2-113582
o qio O YORE 10u4 i 5 0 00 &YLET 7 3-10215 | 10-11405
o o dl® o [oiffi 10 e | I ) =5 e 7 ok 1-1020 3-11407
o ° ito o oo Gag@ o o f@e oo o orpfe o2 2fPr = oo o\ 10209 S 10 23140
10325 2oop 0\IAY o S\ o oY 08 @ A ale it 0m7 4-10312 3-11411
10209 STe\@{iN 08 00,00 1001110025 6-1025 | 10-11415
Nr. (101431038 2103 10205 = 10205, 1 19004{ 10007 1-1037 3-11417
Ansicht von unten 10005 10006 002510005 10011 10111 10011 10005 10205 2-10836 6-T11419
10211 10057 10011 |10125 |1 11747 2-1088 | 10-11421
10007 10009 1-10365 2-11425
durch Drehung an 11656 innerhalb des 10719] 210450 2-11431
Schornsteins. Verschiebt man Teil 10625 1-10595 2-11432
0211 10011 11718 (s. Houptbild Gber dem Ret- SN g :-:% ;-::ﬁ

tungsboot) nach vorne oder nach s 9 K] = -
Nr OO e 5o s asrels ko Aniriah dos 0 'an EL = i= 1-10719 2-11500
=103 Rettungsboote im Eingriff (s. Ansicht S 7] ; 1-10721 8-11605
Hintere Ladeluke,  von unten). Die Handkurbel 11716, |® © E}O @ 8 ?-:% :—:;:30]7

von unten gesehen  unmittelbar hinter den hinteren 1 IE S SIS = =
10067 Ladebdumen, beweg! die auf der ﬂ‘g—,__‘}‘ﬂ: " 121070 | 2-men
Schnecke 10910 aufgewickelte Schnur 11303 = 2-10830 1-11656
for den Lasthaken. Originell st die o H 1-10860 10- 11702
- vordere und hintere Ladeluke, die 210900 10- 11703
sich im geschlossenen Zustand selbst 10004 ) 1-10910 1-11704
festklemmen. 11320 2-10914 : - ::;I]);
10011 1-1713
2-1716
6-11718
----- 1-11720
2-11721
1-1722
211727
4-11731
2-11745
Nr. (1014+1034) - 103 1=l
Schnitt durch die 2= 11763
10111 11211 Kommandobriicke 3:::%
2-1791
1- 14004
Erorderlidhe | oo | 15-10007 | 7-to00 | 3-toess | 210089 07O

2 i I 1770003 10 - 10009 210042 4-10057 3-10105

(1014+1034)-103 15 10004 | - 31— 1000 210044 310064 s jmar (i s lns

14 - 10000 31 - 10005 1-10017 210045 610065 2-10109 2
Nr. (1014+1034) - 103 210001 T

Steverung am Heck des Frachtdampfers 6 —10006 12 -10025 110047 16 - 10067 1 -10m

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
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Gebaut mit MARKILIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Erforderliche Teile zu Nr. Mit diesem Webstuhl kann man praktisch ver-
(1014+1034)-104 wendb_nro Stoffe Aweben. Der Webstuhl be-

12 - 10000 w5 steht im wesentlichen aus der hinteren

28 — 10002 1-10220 R?He‘ a, den zwei Rechen b und c,

12 - 10003 3-10230 dl-e.slch durch den Bigel f wechsel-

1 - 10004 810336 S:‘)Ig nkl;: und T(b bewedgen, :em

schwenkbaren Kamm un

23::383: ;::% der vorderen Rolle e. Das 11305

13 - 10007 1-10719 Flachband g dient als

7 - 10009 210725 Fohrungsnadel fir die

30— 108011 2 100) Querfaden. Als Material

20 - 10025 1-10910

4-10040 2-11036

2 - 10042 9 -11059

110044 2-11305

2-10047 3-11320

410055 5-11330

4-10057 411340

2-10105 1-1351

2-10107 1-11352

2-10109 2-11607

n-10m 4-11632

2-10117 1-11716

15-10125 5-1718

2-10207 1-11720

1-10209 30-11727

1-10211 12 - 14010

1-10213 336 — 14013

10125 10005

000 o 11305

10011 10009
;9 11607 10004 /\‘ \

b
11607 11059 i
e Eg o
i

2
] S 11632
oo o B @ @)
-¢ = o W.o W Ns o I o oW o &bl S E 11330
*TT e R C =
10336 071
10011 10230 ||
\|
Nr. (1014 + 1034) - 104 10211 “

Abb. 1 Rolle e, von vorne gesehen

Nr. (1014 + 1034) - 104
Handwebstuhl

fir die Faden eignet sich gut dinne, schmiegsame Schnur.
Auf der hinteren Rolle knotet man 26 Faden fest, von je 5—6 m
Lénge. Diese Langsfaden (auch Kette genannt) kénnen einfarbig oder ver-
schiedenfarbig sein. Es ist darauf zu achten, daB jeder einzelne Faden auf der
Stelle aufgewickelt wird und nicht Gber die ganze Rolle verteilt ist, damit die Faden
ihre Richtung beibehalten. Bezeichnet man die Kefte von links nach rechts mit den Zahlen
1—26, so miissen die Féden mit den ungeraden Zahlen (1—3—5—usw.) durch die Osen des einen
Rechens und die Féden mit den geraden Zahlen (2—4—6—usw.) durch die Osen des anderen Rechens
gefihrt werden (s. Abb. 3). Genau so verhélt es sich beim Kamm. Durch jedes Feld mul ein Faden
gezogen werden (s. Abb. 2). Nun fihrt man die gesamten Léngsféden zur vorderen Rolle e und
klemmt die einzelnen Faden unter die Flachbénder 10004 und 10009 (s. Abb. 1). Zieht man den Bigel f
nach vorne, so hebt sich Rechen b und Rechen c senkt sich. Jefzt ist es moghch mit dem Flachband
g den Querfaden (Schu genannt) so d ihren, dafl immer + d ein Léngsfaden ber
und einer unter dem Querfaden liegt. Hat man den Querfaden ganz durchgezogen, so legt man mit
dem Kamm den Querfaden eng an die vorhergehenden Querfiden an. Wird nun der Bigel f nach
hinten geschoben, so hebt sich Rechen c bzw. Rechen b senkt sich. Der Querfaden kann nun von
der anderen Seite durchgefihrt werden. Hat man etwa 3—4 cm Stoff gewoben, so wird er vor-
sichtig auf die vordere Rolle e aufgewickelt.
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014 + 1034) - 105
Antrieb des Sekundenzeigers und
Minutenzeigers (Klingelseite)

~16Volt

Nr. (1014+1034) - 105
Weck-Uhr
mit Elektromotor

Nr. (1014 + 1034) - 105
Ansicht

von unten

Antrieb vom

(Klingelseite)

68

Erforderliche Teile zu Nr. (1014 + 1034) - 105:

13 - 10002
1-10003
110004
610005
1 - 10006
1 - 10007
7 -10009
4-10011
110040
1 - 10044
210045
1 - 10046
4 -10057
1 - 10064
6 - 10067
1-10105

2-101M
2-1017
210205
2-10207
1-10209
5-10211
3-10213

1-10365
2-10450
1-10575
1-10595
2 -10650
2-107M9

1-10721
2-10725
1-10727
1-10730
1-10830
1-10860
2-10910
1-11036
20 - 11059
3-11320
4-1419
111500
3-1515
4-11631
1-11640
1-11655

1-11656
1-11660
1-11704
1-11713
2-1721
1-1727
2-14010

100 - 14013
2- 14014
1-1071

1 Karton for

Zifferblatt

215 mm @

und 3 Zeiger

Nr. (1014 + 1034) - 105

Minutenzeiger zum
Stundenzeiger und Weckzeiger

@ e @ o

L 1004

4
L 10008}
= 1004

e\ o\ e

&/

[~ 1000




Klingelseite

Nr. (1014 + 1034) - 105

Antrieb vom
Minutenzeiger
zum Stundenzeiger
und Weckzeiger
(Motorseite)

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014 + 1034) - 105
Antrieb des
Sekundenzeigers und
des Minutenzeigers
(Motorseite)

Motorseite

Nr. (1014+1034) - 105
Weckuhr mit Elektromotor

Wirkungsweise: Der Motor 1071 treibt das gesamte Zuf}nro«?garriehe und er muB so langsam vegu!ian v_lerden! daB fler Sekundenzeiger in

einer Minute 1 Umdrehung macht. Das auf der Klingel sichtbare a (Rad 10325) eine F durch Verénde-
rung des Bremsgewichtes (abgebildet 10713 mit 14013). Der Wecker tritt dann in Tétigkeit, wenn die Spule 11640 durch Wechselstrom magnetisch
wird. Purr.h die Vibration des Wechsel: schldgt der i 10067 gegen die runde Scheibe 10365 und es entsteht ein heller

Der is for die Spule 11640 wird geschlossen, wenn die Schraube 14014 (auf 11655) die Schraube 14013 (auf 10450)

berihrt. Das Zahnrad 10450 sitzt lose auf der Welle 10207.
Einstellung des Weckers: Drehe den Weckzeiger b solange rechisherum, bis die Schraube 14014 die Schraube 14013 berihrt, d. h. der Wecker
ertdnt. Soll nun der Wecker z. B. 4 Stunden spéter ertdnen, so drehe den Weckzeiger um 4 Teilstriche nach links zuriick.
Es bedeuten: a = Bremsrad Nr. 10325 d = Minutenzeiger

b = Weckzeiger (Stundeneinteilung) e = Sekundenzeiger

¢ = Stundenzeiger
Auf dem Hauptbild betrdgt die Zeitangabe 9 h 9 min 25 sek und der Wecker ertént etwa 10 Stunden spéter. Der zwischen den B&ndern 10006 und
10004 liegende Rédertrieb hat das Ubersetzungsverhdltnis 1 : 1 und dient nur als Ausgleich des Ab: des zwischen Sek i und Minuten-
zeiger (s. Abb. 1 S. 68 und Abb. 2 S. 69).

69
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

10209
11431

10000 10117

1
10230

Der eignet sich b fir groBe Getreide-
fidchen. Er maht, drischt das Getreide, siebt und fillt das
Korn in Sécke (Absackung). Das leere Stroh wird hinten zu
Ballen gepreBt. Da alle i von einer Maschil

direkt auf dem Felde geleistet werden, ist der Mahdrescher

0007

Nr. (1014 + 1034) - 106
Ansicht von unten

1020510065
4 10000

220 103;
10003
11631/

1011
) 11653

10!
1001
100] 2

10109 10125
{
1

S\ 10336

eine grofe Arbeitserleichterung.

Wirkungsweise des Modells: Der lenkbare Mahdrescher hat
durch den umschaltbaren Motor 1072 drei Bewegungsvor-
géinge:

=

1. Vorwirtsfahrt ohne méhen (Straenfahrt)
2. Vorwartsfahrt mit méhen (Feldarbeit)
3. Ruckwartsfahrt ohne méhen (Rangieren)

50000

Zum Ausschalten des Méhwerkes legt man den Schalthebel
(rechts neben dem Sitz) nach vorne.

Spgjooee®

Der Motor treibt mit seiner rechten Seite das Fahrwerk
und mit seiner linken Seite das gesamte Méhwerk (Messer,
Dreschtrommel, Haspel, Schittler und Strohpresse).
Erklarung des Differential-Getriebes siehe Grundform G 2.
Vom Kettenrad 11223 wird Gber 11211 die Dreschtrommel und
von dort die Haspel angetrieben.

Das Zahnrad 10450 (Exzenter) bewegt den Schittler, der in
den Rédern 10325 gefihrt wird, hin und her.

101
o . 10064 101
057 10107 10006

1
1o 10350
10575 Nr. (1014+1034) - 106
Méhdrescher

Fahrtrichtung

0209 10109

020y

11515
10338

10064
us1s

007

11718/ 5

0,
D

©© 00 o dofd
Ugonna

0 @
9

1020710350 191071071
10725

Der Motor 1072 ist im Metall
baukasten nicht enthalten.

Nr. (1014 + 1034) - 106: om
Lenkung
(Hinterachse) 11036

10042 10065
10006 10000 10065 10325

10065

Der Antrieb der Strohpresse erfolgt vom Motor aus nach hinten uber 3 X Rad 10325 und Rad 10338 zur Kurbel 11776.
Teil 10046 mit 3 X 10003 macht etwa % Kreis-Schwenkung.
Die hinter dem Sitz sichtbare Séule ist eine hbild

Die Verkleidungsplatten sind hier nicht

ichtung.

der
sondern

(Fortsetzung Seite 72)



Nr. (1014+1034) - 106
Méhdrescher, rechte Seite

10107 10006

Nr. (1014+1034) - 106

Sieb, von oben

gesehen
Nr. (1014+1034) - 106
Ansi(dnvon oben ] 11720 10725 1]221204120 ]z?o”]OOéA
(obere Plattform 10727 1033610001+ o2\A43 10004 10011
entfernt) 100098 {87 70 74
10312 - S = V7411211 10000 10004
10111 10209/ 3 ¥ =\ 0230, 11036 10009 1 2511431] 23,
10109 G 10209
10064 0 ' = = )
11515 - B>~ Lot 1000
10338 11515102091 000 D = 00 00§ 5[cooc®oss el
ofgT0 9
cooDooo@00PoOo 0 0] of.10 ofolple
° 0 0 9 : : 0 0| o :0 0 og F °
©° ° (@0 0 o |ofo o o [o[@ o © |ofo 0 o "00 0lolo |0 ) o o
g=4i:g ° 7] o W |° (I © 1| 0 005\17000 0fol0 |o 0:0 : o °
5 [@fceolofoo o] oo o oslllello o ol2lo  ofolg ohli°h=
LB v/ RS g ) o doreeo|fle 0l o3f0 ofolo :
“doceB oo B0 oo 0B e 0 10007 0| o|2[0  0]olg [ V= obioT T |°
@ codoolB 0,6 0 310 o) 182 e
11776 10011 000948 04; 10325, 0
10125 140145007 0 00 0066 ] 10011
7 10011 10009 10336
1005710595 ' 10203 ' 11731 10044 10025
101114 o040 10211 10047 22 0207 e 036 D12° Looa10207

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

10067

g : 10004

Nr. (1014+1034) - 106

Schittler, von unten gesehen

Erforderliche Teile zu Nr. (1014+1034)-106:
9 - 10000 4-1021 2-11415
3 -10001 1-10220 2-11417
54 — 10002 2-10230 2-11419
17 - 10003 2-10312 4-11421
19 - 10004 6-10325 2-11431
31 - 10005 2-10336 2-11435
9 - 10006 2-10338 2-11437
13 - 10007 2-10350 1-11500
9 - 10009 2-10365 2-11515
24 -10011 210450 1-11545
1-10017 1-10575 7-11605
2-10025 1-10595 2-11607
8 -10040 2-10625 4-11631
1 -10042 210650 4-11632
2 - 10044 2-107M19 1-11653
110046 2-10725 2-11702
1-10047 1-10727 1-11703
1-10055 1-10730 1-11704
4-10057 2-10830 1-11709
4 -10064 1-10860 6-11718
6 - 10065 2-10910 1-11720
14 - 10067 1-10914 1-11722
210069 3-11036 20 - 11727
2-10105 20 - 11059 3-11731
3-10107 1-11105 1-11745
3-10109 2-11m 1-11747
n-10m 1-nm S1-11765
2-1017 1-n223 2-11776
12-10125 2-11305 1-n787
1-10159 2-11320 18 - 14010
2-10165 5-11330 383 - 14013
4-10203 811405 4-14014
4-10205 3-11407 2-14025
3-10207 3-11409 2 - 14050
6-10209 3-11411 1- 1072

7 |



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

(Fortsetzung von Seite 70)

Das etwas gebogene Band 10005 und die Schraube 14014, die das Loch
in 10005 nur halb freil@Bt (siehe Abb. 1, Antrieb des Méhwerks, unterhalb
des Schalthebels), haben den Zweck, den Schalthebel im eingekuppelten
Zustand festzuhalten.

Samtliche Lager missen leicht laufen und etwas gedlt werden, damit
der Motor den gesamten Antrieb leisten kann.

-'o 10]25 10065 -
s lOl'lI 1004

02 ]0650 10125 11722
10205 1045 ]()209\ |072

10211 10042

= 10209 11223 10725y /10730
101057 0001210650 10205/ 1/ 10005 102 o0
1 St 65 10575 /=
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) =10003 10011 10057
11305 5 4 2
et ]” = 4 s s s s o stes
0203 1171 e
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Shore S
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000 2
i 9
o o
0/ 'b';:"’a """""""""
10069 113051133010007 11330 101

|4 7 X
10007 1004411330 11000710047 1173110125 11330 10165
Nr. (1014 + 1034) - 106 Antrieb des Mahwerks,

von oben gesehen

10109

Rizs
Torr7 1000011056 "
Abb.1 Nr. (1014 + 1034) - 106

Antrieb des Mahwerks, 0005
von der Seite gesehen 10040 10044 ]0(13303 1000505310067 10211 10005
10065 |v 10207

Maéahdrescher Nr.(1014+1034) - 106
? Nr. (1014 + 1034) - 106 Antrieb der
Vorderachse

Schalthebel (Differential)
mit Klavenkupplung

p e : [ Beachte die wichtigen Ratschlége
o des Vorwortes

Fahrtrichtung

11632 133 51 4\07191\

11330 ,w

10067 40124 £
10007 10211
sl /\‘

11330

10155@’0"1'7'6' ¥ “o0\0
10595 10450106441012510860 10007 \_/\10V125

10047 10719 10207




Erforderliche Teile zu Nr. (1014+1034)-107:

12- 10000
4510002
16 - 10003
16 - 10004
3610005

8-10213
4-10215
2-10220
1-10230
6-10312

© 6-10325

1-10327
8-1033
2-10338
3-10350
2-10365
1-10450
.1 -10575
2-10625
2-10650
2-10719
1-10721
2-10725
1-10727
1-10730
2-10830
2-10860
1-10901
2-10910
4-10914
1-10918
1-10992
1-11015
4-11036
30 - 11059
2-11095
2-11m
6-125
1-121n
1-11228

1-11305
3-11320
611330
4-11340
2-11352
211405
211407
511409
4-1411
1-1417
1-11419
7-11421
4-11500
1-11515
2-11605
2-11607
5-11631
5-11632
1-11656
611702
8-11703
1-11704
2-1713
4-1716
6-11718
1-1720
n-1727
4-11731
2-11765
1-1776
2-11787
5-14010
550 - 14013
2-14014
414025

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014+1034) - 107 Es bedeuten-
Hammer-Wippkran

Es bedeuten (siehe Seite 75):

Hebel | = Hin- und Herbewegung der Laufkatze
Hebel Il = Betdtigung des Lasthakens

Hebel 11l = Verstellung des Kranauslegers

Hebel IV = Lésen der Laufkatzen-Halterung

Hebel V = Aus- und Einriicken der Kupplung zum Fest-
stellen von Hebel I1.

Schnur a = é-fach Zug zum Verstellen des Kranauslegers

Schnur b
Schnur ¢ } = Hin- und Herbewegung der Laufkatze

Schnur d = Betatigung des Lasthakens
Schnur e = Lésen der Laufkatzen-Halterung

13



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 +1034

Nr. (1014 + 1034) - 107

Kleiner 10 t Laufkran
(von unten gesehen)

Nr. (1014+1034) - 107
> Kleiner 10 t Laufkran
(von oben gesehen)

Nr. (1014 + 1034) - 107

Drehbares Kranoberteil

0
329510057 10003
3y 10017, |22

p = 10003000)1103°

Do N9 o
W Ty
10067 | [ 7=
il 1Y i
10625 WG Nr. (1014+1034) - 107
e o Feststehender
NS | :':‘é' Kransockel
"“: ;l LNVAN
1010548 /i e 10011 ¢ |77
Gl fe :‘ y
o) 3. L= | 3

Nr. (1014+1034) - 107
Feststehender Kransockel
(von unten gesehen) 10011

74




Nr. (1014+1034) - 107
Ansicht von oben

(kleiner Laufkran
entfernt)

i

I3

10044

Gebaut mit MARKLIN -Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014+1034) - 107
Kranspitze mit Laufkatze
(von unten gesehen)

Nr. (1014+1034) - 107
Kran-Antrieb

(von oben gesehen, kleiner
Laufkran entfernt)
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Inneres des Kransockels 5. Abb. 1



SULLATYEN
% L 10338

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014 + 1034) - 108

von Seil b
)

[ N
A / 10007 10719
100071 1607\11340
10725 10117 1%
Nr. (1014 + 1034) - 108
Kranhaus von oben

(Verkleidungsplatten
entfernt)

Nr. (1014 + 1034) - 108
Kranhaus

von vorne
(Verkleidungs-
plotten entfernt)

Nr. (1014 + 1034) - 108
Ansicht der
linken Seite

IVa Nr. (1014 + 1034) - 108
Loffelbagger

6

Erforderliche
Teile zu Nr.
(1014+1034)-108
20 - 10000
43-10002
19 - 10003
18 - 10004
35-10005
510006
18 - 10007
7 -10009
39-10011
2-10017
5-10025
410040
1-10047
4-10057 |
5-10065 |
10 - 10067
210069
5-10105
4-10107
4-10109
14-10111
2-10117
16-10125
2-10159
1-10203
4-10205
4-10207 |
6-10209 |
6-1021
6-10213
2-10215
2-10220
1-10230
6-10312
~10325
1-10327
810336
2-10338
2-10350
4-10365
1-10380
2-10450
1-10575
2-10625
1-10719
2-10725




Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Dieses Modell .Ldffelbagger” fuhrt die gleichen Bewegungen aus, wie dos groBe Vorbild. Seil a, betétigt
durch Kurbel |, hebt und senkt den gesamten Lastarm. Die Kurbel Il verlangert oder verkirzt Seil b, welches
mehrmals um ein Rad 10350 geschlungen ist. Dadurch senkt und hebt sich der Lastarm und die Seile b1 und b2
werden ebenfalls verléngert oder verkirzt, da Seil a nicht nachgibt. Man erreicht somit, daB der Léffel nach
vorne oder nach hinten schwenkt. Zum Entleeren des Loffels genigt eine halbe Drehung der Kurbel IlI, damit
Seil c den Léffel so hebt, daB dessen Offnung nach unten zeigt.

Um zu verhindern, dafl der Loffel beim Baggern nicht selbsttélig nach oben schwenkt, stellt der durch zwei
Federn 11711 und 11515 gehaltene Nocken 11787 einen Widerstand dar. Dieser Widerstand kann aber zum Ent-

leeren des Léffels durch einen gen Zug an Seil c ib werden.

2-11015
4-11036
29-11059
1-11223
2-11305
4-11320
611330
1-11340
2-1351
2-11352
711405
5-11407
611409
6-1141
811415
4-n417
6-11419
7-11421
4-11425
1-11431
3-11435
2-11500
3-1515
2-11605
4-11607
6-11631
2-1632
8- 11702
8-11703
1-11704
1=n
1-1n2
1-1713 Nr. (1014 + 1034) - 108
4-1716 Léffel mit Schwenkarm
2-11718 (Vorderseite)

2-11721
20-11727
2-11745
1-1776
2-11787
15 - 14010
| 45214013

\ 2-14014

Kurbel IV dreht das Bagger-
Oberteil in alle Richtungen
und Hebel IVa dient zum
Einrasten der Kupplung, die
das Drehen des Bagger-
Oberteils wéhrend des Be-
triebes verhindert.

o
: mm
o g—10125
i/

Nr. (1014 + 1034) - 108

Gleithebel
des Laffels

Nr. (1014+1034) - 108
Fahrgestell
(von unten)

Nr. (1014 + 1034) - 108
Loffel mit Schwenkarm
[Rickseite)

4-14025 < ol
4-14036 11787 1004.‘:5b1 100%
c

Nr. (1014 + 1034) - 108 10159

Lostarm, von unten gesehen

Nr. (1014 + 1034) - 108
Fahrgestell
(von oben)

77



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

© 000000000 C000600000060 oW

/AVAYAVa\ J\/A\‘/A\!’A\'/.\!G.’/A\'/:\'/E
SRR

11704 10065 \
I

Nr. (1014 + 1034) - 109

10064 Fahrerhaus
Motorhaube und

Motor entfernt

(linke Seite]

Nr. (1074 + 1034) - 109
10209 Gelenk zum Einhéngen

des Anhéingers

(von vorne gesehen)

Nr. (1014 + 1034) - 109
Gelenk zum Ein-

héngen des Anhéngers

(von unten gesehen)

...... XY™ 4,9..0,0- 9. (X 10007

10011
11351 Nr. (1014+1034) - 109 Grofitransporter fiir Autos (Sattelschlepper)




Nr. (1014+1034) - 109 10203 Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034
Rechte Seite = %

des Motors
(von hinten Ein groBes und lehrreiches Modell mit vielen Feinheiten (Parallel-Steuverung, dop-
gesshen] pelseitig aufkloppbare Motorhaube, schwenkb insteigtir, Dil ialgetriebe,
2fache groBe Ladefliche usw.). Ferner ist besonders hervorzuheben, daB die hin-
tere Anhdng i (Ladekl ) so kt werden kann, daf sie die Ver-
0006 laderampe fir die untere oder obere Ladefléche wird.

10203

Nr. (1014+1034) - 109 ) 1004414014101 14785

G Fahrerhaus, rechte Seite

Nr. (1014+1034) - 109 Motorhaube und Motor entfernt

Linke Seite des Motors E Ansicht der rechten
(von vorne gesehen) % 11631 Vorderradlenkung

00000000
2= =

-
o 23 <0 N\
@occocoof

o
Q00 000@EOO000C0000000@ONe

10011 10009

Nr. (1014+1034) - 109 Rechte Seite, Ladeklappe oben
79



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 +1034

T 10211 (L
Erforderliche Teile zu Nr. (1014+1034)-109: - 0 0 10213
19~ 10000 1-10900 1-11500 S ol\{v ® s\V 'l—i7 = 7 /n
410001 1-10910 1-1515 A erm_‘-m ‘
62-10002 2-11036 6-11605 0Q00000000B8A008 7(%1‘_ 4 Q)
13-10003 | 30-11059 4-11631 SEero o fol o "4'/‘ o of¥|o
22-10004 | 6-1m25 6-11632 loecoocoRoce®o 100077 - ‘
40 - 10005 1-n2m 8-11702 Nr. (1014+1034) - 109 o o o 2 o
16 - 10006 1-1223 7-11703 Differentialgetriebe o
24~ 10007 1-11305 1-11704 (von unten gesehen) 10215
14~ 10009 4-11320 1-1709 o o
4010011 6-11330 2-11713
2-10017 4-11340 2-11716 OFoyoNoroRoNsNORON SO I SNCHSRCION
3210025 2-11351 6-1718
3-10040 2-11352 1-11720 10117
1-10042 9 - 11405 2-11721 o oJ
2-10044 - | 2-nrm ° o
2-10045 6-11409 3-n731
210046 6-11411 2-11745
1-10047 | 10-11415 1-11747
410055 6-11417 311785
4-10057 8-11419 | 13-14010
8-10064 | 10-11421 | 53614013 10003 (o
6-10065 4-11425 6-14014
410067 3-141 41403 10007 3709 100071 o
6-10105 4-11432 6-14050 ° e
4-10107 [¢) - "
4-10109 o
14-101m 10025
2-10117 O 10025 4500 11125 1000410011 o
2010125 o
2-10159 Nr. (1014+1034) - 109 ol i o
3 & :gw: Differentialachse 2 @
7 £ 4 02235 des Motorwagens 2)
{ole (8 o 11785 (Sattel hochgeklappt)
6-10209 e B 10117 10125 ,&
4-10211 /- = 088 10065
2-10213 0 0lo[0 00 0Ob[p00@0 b ® %0
310215 . == = ®© 29 00 1006
o|@|o o o o o o
2-10220 1031 90000
4-10312 o 0215 |° e i
4-10325
b= o o/ ® s
e 2 2 9 00000
6-10350
210395 o o|®|o o o o>| o o éoi‘gzeeo
2-10625 Bl e Sy =75 O 5 5 o
e 0000000@000 Q009,28 Nr. (1014+1034) - 109 D = =)= — — — SalTECy s
- . - L
el 10211 u 10001 10213 Ansicht von hinten R S cem | i e
| 2-10725 @ ﬂ] ﬂl (Ladeklappe unten) | ) ) o) 0] alzD 0D \
| 2-ww 0 0 v = S/oSRE ik olelns

80

g e
10211 10017 10165, 1001110109 10017 10207



Teile zu Nr. 210940
(1014+1034)-110| 311036
17 - 10000 30 - 11059
73-10002 1-n21
20 - 10003 1-11223
23 - 10004 2-11305
37 - 10005 4-1320
15 - 10006 2-1351
20 - 10007 1-11352
11 - 10009
21 -10011
| “9-1005
6-10040
2-10042
| 2-10044
210045
| 1-00k
210047
4-10055
4-10057
810064
10 - 10065
16— 10067
110069
6-10105
3-10107
4-10109 10 - 11405
14-101 6 - 11407
2-10117 411409
17 -10125 5-1141
2-10159 911415
2-10165 1-1417
4-10208 2-11419
4-10205 611421
3-10207 2-11431
4-10209 2114322
5-10211 1-11500
-10213 811605
1-10215 4-11607
1-10220 2-11631
6-10312 4-11622
6-10325 2-1702
1-1033 6-11703
| 2-10338 2-1713
| 6-10350 4-1716
| 2-10365 5-11718
2-10395 2-1722
110575 23-11727
1-10595 3-11731
2-10719 4- 11745
1-10725 1-11747
210830 2-1765
110900 2214010
2-10910 | 532-14013
210914 4-14014
- 10925 614050

Nr. (1014+1034) - 110
Feuerwehrauto

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 - 1034

Hebel | = Leiter anheben
Feuerwehrauto Hebel Il = Leiter ausfahren
mit 3teiliger ausziehbarer Leiter Hebel Ill = Leiter schwenken

10125

1001

1320 10209
10007

81



Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014 + 1034) - 110
Feuerwehrauto

) 0N Nr.(1014 + 1034)-110
&) Leiter-Mittelteil
Y (unteres Ende)

Nr. (1014 + 1034) - 110 |
Eingriff am
Leiter-Oberteil
und Mittelteil

S o o o o

Nr. (1014 + 1034)-110 |
Ansicht von

hinten, Leiter
ausgefahren

Leiter-
Mittelteil
(oberes Ende)

Nr. (1014 + 1034) - 110
10211 Seitenansicht

Nr. (1014 + 1034) - 110 ol

Ansicht von unten




Nr. (1014+1034) - 110

Leiter-Unterteil
(von unfen gesehen)

2x10040

Nr. (1014+1034)-110 10109

10047 Feuerwehrauto

Nr. (1014+1034) - 110

Lagerung
der Leiter

0209 10211

T,
Q O o
EIE

10025
N

L

Gebaut mit MKRKLIN-MolaIIbaukqston Nr. 1014 + 1034

Blick in den
Leiterantrieb

9 @O 9 00pPpoo0o00O0DOOOOO
o
8
N
w

0117
e
@$
9o
°10 Nr. (1014+1034) - 110
@ 0 Leiter-Unterteil
o (von oben gesehen)
o
G 50011
o
% 10719
oF

Leiter-Oberteil

Nr. (1014 +1034) - 110

1352 11036

Schnur-
fohrung
der Leiter
(von unten
gesehen)




sl 10207 _ Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1054

Ansicht von unten

DQDGQQQQQJ

=) 10125 =)

3 R ° [
6 0/0 b/

Nr. (1014 + 1034) - 111

Innenansicht einer Stitze

) 10007,
Der Eisenbahn-Waggonkipper ist I 10215

ein Schienenfohrzeug und hat

die Aufgabe, durch Anheban
;nd Schwenken des Waggons Nr. (1014+1034) - 111
iesen in kirzester Zeit zu ent-
Eisenbahn-Waggonkipper

laden. =
Die seitliche Handkurbel (Teil
11776) dreht den Turm in alle
Richtungen. Mit Hilfe der Kur-

An jeder Ecke des
Waggonkippers

L Nr. (1014 + 1034) - 111 iohi cc s iran DB
Kurbeln Il und IV schwenken Der Waggon pelwinkel 10040 als

Kurbel montiert.

Dreht man diese Kur-

beln links herum, so

heben die seitlichen

Stitzen den Eisen-
bahn-Waggonkipper

an und verhindern

dadurch das Wegrol- 10007
len des Kippers.

den Waagebalken des Turmes. wird entladen

Hierdurch ist es méglich, den
Waggon in allen Stellungen zu
entladen.

10064 11515 1021§10117 . 135

5= 8o B 10067
e

dhols
Nr. (1014 + 1034) - 111 10007 S
Der Turm dreht sich 1002!




20 - 10000
8-10001
45 - 10002
20 - 10003
23 - 10004
39 - 10005
21 - 10007
14 - 10009
26 -10011
2-10017
8-10025
~ 10040
1-10044
3 -10046
2-10047
2 -10055
~ 10057

6 —10064
5-10065
18 — 10067
- 10069
5-10105
3-10107
2-10109
=10
2-10117
18 - 10125
1-10159
1-10203
3 -10205
4-10207
1-10209
5-10211

Erforderliche Teile zu Nr. (1014+41034)-111:

3-10213
| 4-10215
1-10220
6-10312
6-10325
1-10327
8-10336
1-10338
4 -10350
1-10395
2 - 10450
1-10575
1-10595
2 - 10625
2 - 10650
2-10719
1-10721
2-10725
1-10727
1-10730
2-10830
1-10860
2-10910
3-10914
1-11015
1-11036
30 - 11059
1-11095
2-11105
1-nmn
1-11223
2-11305
4-11320
6-11330

2 -11340
2-1351
2-1352
10 - 11405
6-11407
6 - 11409
6-11411
4-11415
3-11417
2-11419
5-11421
3-11425

4-11431
2-11432
1-11500
1-11515
2-11545
811605
4-11607
4-11631

4-11632
1-11656
4-11703
1-1713

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Erforderliche Teile: (Fortsetzung)

Nr. (1014+1034) - 111 1-1714 | 29-1727 1-11791
Turm, von oben gesehen 4-N716 | 4-173 3314010
(teilweise aufgeschnitten) 4-1718 | 4-11745 | 517-14013
1-11720 | 1-1747 814014
2-11721 4-11765 4-14036
1-1722 | 1-m776 414050

10

11320

Nr (1014+1034L m
Ansichi

(teilweise aufgeschnitten)

11036 10395
Nr. (1014 + 1034) - 111

011 Seitenansicht des o
x
]0450 Turmes (teilweise aufgeschnitten) 000!

X = I
1011 =84 ¢f Hlele N
5= "9F= ¢ 5 g (
10007 3le o : : Ol X -®o

10205144 10011
j$312 Nr. (1014+1034) - 111

Fahrgestell (von oben gesehen!

102)3 10650 11223 11330 10125 11718
. 10009 ? 10004 = 1163210205 000910007
2 ”30(013‘350‘“”0/ °oonoroooooono
goOLUOU —BES W ST SRS
312 / ;@"m&\m‘. ‘\
oo s\ 1632\210/0 un AIKL" o

007 I00BES

11320
10111

% s

- 0 0 000 0 00 )0 0]
7
10650 10209”70310009 10125 2 10007 10069

000080

nnononnon N =\ H." 10719
\
==

00000 0000100000 “\
10007 10009

ST5 )0
1

0]25 1021514914 10040 10004
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Nr. (1

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

Nr. (1014+1034) - 112
Riesen-Schwimmkran
) Y hoos7 @R
| Nr.(1014+1034)- 112 A7) 14N
Rockansicht /I oo =4 ° ,":’ 0025
0

Nr. (1014-+1034) - 112

Kleine Laufkatze

R /%

/‘ ,1; ' 7
N,
JASES:

/s

014 + 1034) - 112

Kransockel

/
Zo sl :@ll S : /
10017 < "ﬁi‘ )
W fd A
10006-5 5008 0 -
AL )

Dok
oo

W)

Se o

Soo

s *’e =

SRR

Nr. (1014+1034) - 112 B P ~ s faa.
Ansicht von unten —==g i A ibSs '4’!
L] 754
Nr. (1014-+1004) - 112 Emmrmeg BT

Rechte Seite 1 00 ........
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Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

4+1034)-112:

Erforderliche Teile zu Nr. (10] 4-11320 10 - 11702
14 - 10000 6-10105 ?::g;;g 6-11330 9-11703
7 -10001 4-10107 110595 2-11340 1-11704
54 - 10002 4-10109 210625 2-1135 1-11709
20 - 10003 14-10m1 1 - 10650 2-11352 1-1712
24 - 10004 2-10117 2-10719 10 - 11405 2-1713
40 — 10005 20 -10125 1210721 6-11407 4-11716
16 - 10006 2-10159 210725 611409 6-11718
24 - 10007 2-10165 110727 6-11411 2-1721
14 - 10009 4-10203 1-10730 10- 11415 1-1722
40 - 10011 4-10205 210830 6-11417 30- 11727
2-10017 4-10207 1 - 10860 8-11419 4-11731
36 - 10025 4-10209 2-10900 10-11421 2-11745
10 - 10040 6-10211 1 - 10901 4-11425 1- 11747
210044 6-10213 210910 4-11431 2-11765
2-10045 4-10215 4-10914 4-1432 1-1776
3-10046 2-10220 1-11015 4-11437 1-1787
1-10047 1210280 | 4 qq03 511500 2-11791
410055 6-10312 | 3071059 1-11515 14— 14010
4-10057 6-10325 | "y _q1095 1-11605 | 536 - 14013
8- 10064 121037 | (Zqpos | 2-1607 | 814014
9 - 10065 2-10336 2-111 5-11631 | 1 kg Eisen
20 - 10067 2-10338 1-12n 6-11632 fls Ausgleichs-
4 - 10069 2-10380 | q_118 2-11656 gewicht
1 2-1305

Dieses interessante Modell ist auf Grund der zahl-
reichen Abbildungen und mit etwos Erfahrung im
Modellbau leicht nachzubauen. Das Modell stellt
eine getreve Nachbildung der Schwimmkrane dar,
wie sie in den Seehafen Verwendung finden. Die drei
Lasthaken heben leichte, schwere und schwerste
Lasten bis zu 350 t.

Die Schnure for die Lasthaken sind mit Buchstaben
und die dazugehérigen Kurbeln mit Zahlen gekenn-
zeichnet. Es wird also betatigt:

Schnur a durch Kurbiel |

Schnur by und bs duréh Kurbel 11
Schnur ¢ durch Kurbel 111

Schnur dv durch Kurbel IVy
Schnur d: durch Kurbel 1V
Kette e durch Kurbel V.

Die Kurbel VI schwenkt den Kran in jede Richtung.
Die Kurbeln 111, IVs und IVa fir den schweren und
schwersten Losthaken werden durch Sperrklinken
festgehalten, wahrend die Kurbel I, mit Hilfe des
Hebels la, durch Teil 10000 gesperrt wird (s. Abb. 1).
Der Hebel IVa betdtigt eine Kupplung, die die
Kurbeln IVs und IVa verbindet oder trennt. Dadurch

ist es z. B. moglich, bei eingerickter Kupplung nur mit Kurbel Vs oder 1Va den grofien Lasthaken
2u bedienen. Trennt man aber die Kupplung, so bedient Kurbel Vs nur das Seil di und Kurbel 1V
nur das Seil di.

Hierdurch ergibt sich ein Hah
seitliche Auslegung des Kranes.
Besonders ist zu beachten, dafl die Seile bi und b: die kleine Laufkatze hin und her bewegen.
MafBe des Modells in der Grundstellung:

Hohe = 120 cm; Lénge = 70 cm; Breite = 33 cm. Grafite Ausladung = 70 cm Radius.

des grofien L Die Kurbel V veréndert die

Nr. (1014+1034) - 112

Riesen-
Schwimmkran

10220

= .
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Nr. (1014 + 1034) - 112

Blick n den Antrieb

von der linken Seite

Nr. (1014 + 1034) - 112
Blick in den Antrieb

(von hinten und etwas von
rechts gesehen)

Gebaut mit MARKLIN-Metallbaukasten Nr. 1014 + 1034

b ___ Nr.(1014 + 1034) - 112
b 19 Blick in den

Antrieb (von

hinten gesehen)

Nr. (1014 + 1034) - 112
Zusammenbau

des grofien und
kleinen Lastarmes
(von vorne gesehen)

“;] 11745

B /rn"‘
% 10595

o /d2

Nr. (1014+1034) - 112

Grofler Lastarm
(von oben gesehen)

Blick in den
Antrieb (von
der Gerist-
seite aus

gesehen)
g

=D

=T

kleiner Lastarm
{von oben gesehen)

020.
6x11727
10007 10057 10011 10125

I
I
i

A M
g)h

Q
T
102091719 -]
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Wissenschaftliche Modelle

Alle Baukasten!
Bauen von mechanischen und

Beispielen sind nur einige der am vor
gezeigt, die streng nach den Regeln der Wissenschaften aufgebaut sind.

ile eignen sich auch dank ikrer sauberen Ausfihrung zum

aiien i adenl talaand.

Erforderliche
Teile:
2-10002
1-10003
1 - 10004
6-10005
1-10044
4 -10057
2-10107
2-10117
6-10125
2-10203
2-10325
2-11059
4-11330
1-11500
2-1718
33 - 14013
2-14130

Nr.1
Feste und lose Rolle

Die linke Rolle ist fest, dagegen die rechte Rolle lose, d. h. sie kann ihren
Standpunkt veréndern. Der Vorteil einer losen Rolle besteht darin, daf
die aufzuwendende Zugkraft nur halb so groB ist, wie die zu hebende
Last. In unserem Falle:
Last = 4 X 10005 Zugkraft = 2 > 10005

Der Weg der Zugkraft wird aber doppelt so lang, gegeniber dem Weg
der Last, d. h. soll die Last 1 m gehoben werden, mu sich die Zugkraft
2 m senken. Die feste Rolle bewirkt keine Verminderung der Kraft, son-
dern nur eine Umkehr der Kraftrichtung. -— Zum Ausgleich des Gewichtes
der losen Rolle sind 2 X 11718 erforderlich.

Erforderliche
Teile:
5-10001
1-10003
5-10005
4 -10007
1-10044
4 -10057
2-10107
1-10109
4-101m
4-10125
4-10203
2-10205
4-10325
2-10336
3-11059
2-11330
1-11500
37 - 14013
2-14130

Flaschenzug

Der Flaschenzug besteht aus zwei Teilen, sogenannten Flaschen, welche
selbst aus Rahmen, die die Rollen tragen, gebildet werden.
Die obere Flasche ist am Gestell fest aufgehdngt; die untere Flosche ist
beweglich und trégt die Last.
Es sind also 2 lose Rollen vorhanden, die an 4 Seilen hdngen. Jedes Seil
trégt den 4. Teil der Last, d. h. die einfache Zugkraft hélt der 4fachen
Last das Gleichgewicht. Der Weg der Zugkraft wird aber auch 4mal so
lang. Die Anzahl der Seile, an denen die losen Rollen héngen, gibt an,
wieviel mal gréfler die Last gegeniiber der Zugkraft ist.

2 Seile = 2fache Last

4 Seile = 4fache Last

6 Seile = éfache Last usw.

Diese Modelle kénnen ab Baukasten Nr. 1014 (1013 + 1033) gebaut werden

Erforderliche Teile:

17 - 10005 6-10125
2-10011 2-10209
2 -10045 1-10338
4-10055 6-11059
4-10057 3-11330
2-10109 1-11500
2-10117 50 - 14013

3-14130

Nr.3

Zweiarmiger (ungleicharmiger) Hebel mit Rolle

Der Hebel muB, bei ab Gi , im Gleil sein.
Ausgleich durch 10005. Bei diesem Modell liegen die Angriffspunkte der
Kréfte (Gewichte) auf beiden Seiten des Drehpunktes (zweiarmig) und
verschieden weit vom Drehpunkt entfernt (ungleicharmig).
Kréfte, die den Hebel linksherum drehen, missen, wenn Gleichgewicht
(Ruhelage) vorhanden sein soll, durch Kréfte, die den Hebel rechtsherum
drehen, aufgehoben werden. Hierbei spielt die Entfernung vom Drehpunkt
eine wichtige Rolle. Es gilt also

Kraft X Hebelarm = Last X Hebelarm

oder Kraft X Kraftarm = Last X Lastarm
oder 2X5+1X10 =4X5
oder 20 = 20
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Wissenschaftliche Modelle (rortsetzung)

Nr.4
Schiefe Ebene

Erforderliche Teile:
2 - 10000 2 -10057 | 1-1021
7 -10003 510067 5-10325
10 - 10005 2-10117 8-11059
2 - 10006 8-10125 4-11330
2 -10007 1-10203 1-11500
1-10044 2 -10209 1-1713
2-1721 62 - 14013

Die schiefe Ebene ist aus Winkeltrégern aufgebaut. Der Winkel ist mit Hilfe einer verstellbaren
Welle verénderlich. Um Versuche an obiger Vorrichtung durchzufihren, ist es notwendig, daf}
man das Gewicht der Last (Wagen) und das der Kraft (Bander) mit Hilfe einer Waage feststellt.
Man wird bei den Versuchen mit der schiefen Ebene finden, daB um Gleichgewicht zwischen
Last und Kraft zu haben, beide in einem ganz bestimmten Verhdltnis stehen mussen. Unter-
suchen wir dieses Verhdltnis genauer, so werden wir folgende Gesetzmafigkeit finden
schiefen Ebene ist Gleichgewicht vorhanden, wenn sich die Kraft zur Last verhdlt wie H&
zur Lange (L).

90

Diese Modelle kénnen ab Baukasten Nr.1014 (1013 + 1033) gebaut werden

Erforderliche Teile:

2-10011
2-10125
1-10165
1-10312
214010
8-14013
1 - Faden
1 - Winkel-
messer aus
Pappe
100 mm @

Nr.5

Winkelwaage

Stellt man die Winkelwaoge auf eine Béschung, so kann man deren Neigung ablesen. Das Lot zeigt an, wieviel
Grad die Abweichung von der Waagerechten betragt.

Erforderliche Teile:
110005
210009
210025
2-11712
2-1727
614010
6-14013
1-14014
2 - Zeiger

aus Pappe
2 - Winkel-
messer aus
Pappe
30 mm @
bzw. 130 mm @

2x14010

Nr. 6
3-Teilung eines beliebigen Winkels

Der kleine Winkelmesser zeigt den 3. Teil eines beliebigen Winkels an, den man auf dem groien Winkelmesser
eingestellt hat. — Der linke Zeiger ist angeklebt.

Mathematische Erklérung:

& (als AuBenwinkel) =y + § day=u, soist f=a+d fernerist a =24 folglich 3 =24 + J =34
oder d =13



2 5 o g Siimtliche Teile sind auch einzeln
oms .
Einzelteile flir MARKLIN-Metallbaukasten im Fachgeschift erhiitic 3
e 1 10325 Schnurlaufrad mit
Stellschraube, 25 mm ¢
@ 10059* | Vermittlungsband 9 Loch m 10575 Gr%l‘)sehs"elaglm;d mit 2 Stellschrauben,
10000 | Flachstick 10165 10595 | Grofles Zabnrad mit 2 Stellschrouben,
el LT 109276 o8 _ Sehnunaufrad | 10598+ | Grofes Zohnrad mit 2 Stellschrauben,
R 10159 | Flachband doppelreihig 9 Loch, 11 cm = i 120 Zéhne, 80 mm
10165 | Flachband doppelreihig 15 Loch, 19 cm Supplung und
- b L W R e 2 Stellschrauben 10650
= 10625 Kronrad
10003 | Flachband 3 Loch, 3,5 cm 10064 | Verbindungsbigel 4 Loch 'z"s"zi'f.',':d't?u:.br:’o
10004 | Flachband 4 Loch, 5cm 10065 | Verbindungsbigel 5 Loch 10650 Kronrad
10005 | Flachband 5 Loch, 6cm 10067 | Verbindungsbigel 7 Loch / 10336 Spurkranzrad mit ellschraube, 50 Z&hne, 38 mm &
10006 | Flachband 6 Loch, 7,5cm 10069 | Verbindungsbiigel 9 Loch Schnurrille und Stell-
10007 | Flachband 7 loch 9cm 10071* | Verbindungsbigel 11 Loch 10200° Handthsbiel 7.6 schraube, 36 mm & '@ = 5
10009 | Flachband 9 Loch, 11 ci w = =
10011 | Flachband 11 Lod\ 14 cm 10725 10727
10017 | Flachband 17 Loch, 21,5 cm \ Vg 10719, | Ritzel mit Stellschroube, 19 Zahne,
10025 | Flachband 25 Loch, 32 cm 10338 Galtentas S, 4 mm
10201° | Kurbelwelle einfach gekropft 10 cm NS mit 10721 Ec-:‘xrzlum Klayenkupplung und 2 Stel-
Stellschraube, 10725 | Ritzel mit Stellschraube, 25 Z&hne,
m 38 mm 2 P
w S 10727 | Rifzel it Klayenkupplung und 2 Stell
10040 Doppelwinkel 2 schrauben, 25 Zahne, 1
10105 | Winkeltrager 5Lloch, 6cm | 10202* | Kurbelwelle doppelt gekrpft 14 cm 10350 ge:fcg:es gchﬂs'glwfwd mit 10730 | Ritzel mit Stellschroube, 30 Z6hne,
w S 10107 | Winkeltrager 7 Loch, 9 cm et DR i
10041+ Dreifachwinkel : .
10109 | Winkeltrager 9 Loch, 11 cm ?
10111 (| Winkelirdger 11 Loch, 1 ————————— 1050
o Doppelwinkel | 19117 | Winkeltréger 17 Loch, 21,5 cm
oppelwinke 10125 | Winkeltrager 25 Loch. 32 em 10830 | Kegelrad mit Stellschraube, 30 Zahne,
10211 " mm 0
. 10365 unde Platte 10860 | Kegelrad mit Stellschraube, 60 Zahne,
10044 Lagergabel 10203 | Welle, 3cm mit 42mm
ohne Buchse 10205 | Welle, 5cm S';Ilschgube, Ot
10207 | Welle, 7 cm 6,5'cm 10900 Sperrklinke (klei
10209 | Welle, 9 cm pertklinkeyTiein)
10045 Lagerbock, 5 Loch 10211 | Welle, 11,5 cm
n =l S 10213 | Welle, 13'em 10901 Seerdlinke
10215 | Welle, 15 8]
10133 AbschluBlasche | 10220 | Walle. 20 con gtot)
Abgeckinda 10230 | Welle, 30 cm 10395 | 10910 Schnecke mit Stell-
10046 | Lagerbigel schraube, 14 mm ¢
10380 | Runde Platte ohne Stellschraube, 10914 Universal-Zahnrad
10134+ AbschluBlasche 5 iy mit Schnurlaufrille
rechteckig 10270 10395 | Runde Plune ohne Stellschraube, undz Stellschraube,
10047 Lagerbock, 4 95 cm 14 Zéhne, 27 mm &
7 Loch <
10261* | Leitspindel mit Fihrungsbigel, 11,5 cm
. terbi 10270* | Leitspindel mit Fih gel, 20 cm
10144
{Giche 10450 1715
abgeschragt
R 10438" | Zahnrad mit Stellschraube,
38 Zéhne, 26 mm ¢
10055 | Flachband 5 Loch, 6,5 cm lang, 10450 | Zahnrad mit Stellschraube, 10915¢ | Zohnkranz. {7 Winkelrads ateend =
ovale Endlécher 10146* Verbindungs- 50 Zéhne, 35 mm ¢ r. 10395, 42 Zahne
10057 | Flachband 7 Loch, 9,5 cm lang, lasche 10312 Schnurlaufrolle ohne 10457* | Zahnrad mit Stellschraube, 10916* Zuhnkrunt for Winkelrad passend zu
ovale Endlacher rechteckig Stellschraube, 12 mm ¢ 57 Zahne, 39 mm Nr. 11015, 71 Z&hne
* Spezialteile, die nicht in den Metallb sind, die Baumd jedoch
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10918
10925

10931
10940

10948°
10957
10988
10992

&

1015
11025*

11036

11059

1070*

Zahnkranz
Zuhnkmnz
Z ahnkrﬂnz

Zaohnkranz
40 Zéh

48 Zéhne
Zahnkranz
Zl

Zuhnkmnz

Zuhnkranz
n22z

10940

fir Teil Nr.
fir Teil Nr.
for Teil Nr.
fir Teil Nr.
for Teil Nr.
for Teil Nr.
fur Teil Nr.

10325,
10338,
10350,
. 10365,
10380,
10395
nos,

for Teil Nr. 11095,

Grofies Rad, 15 cm @

&

Handrad mit Stell-
schraube, 25 mm @

-nan
n223
11246

11302*
11303
11305
11307*
nsm*

1223

Kettenrad mit 'I Stellschraube,

11 Zéhne, 20 m

Kettenrad mit 1 Stellschraube,

23 Z&hne, 38 mm

Kettenrad mit 2 Stellschrauben,
46 Z&hne, 72 mm ¢ 5

basbogen, 2 Loch
'al x4 cm
Rehiodk fluﬁe abgebogen, 3 Loch
ung, eit, 4x4 cm*

5 Loch

ang, 3 3 foch breit, 6 x 4 cm

Revgle

85x
IGNe obqobogen, 'I'I Loch

ang, 3 Loch breit, 14 x 4 cm

Lochscheib 11320 ckpl 1N Lloch
rad mit Stell- Iung, 5 Loch breﬁ Hxé cm
schraube,
mm
Stellrin
mit Sd\rm:bg v
11330 | Rechteckplatte abgebogen, 5 Loch
Speichenrad lang, 7 Loch breit, 6 x 8,5 cm
e e
B UL
Sektorplatte
11350* Rech'eetplu"e ﬂud: 11 Loch lang,
7 Loch breit, 14x 9 cm
1351 flach, 5 Loch lang,
5 Loch, 6 cm Loch breit, 6x 6 cm
7 Loch, 9 em 11352 h flach, 9 Loch lang,
11 Loch, 14 cm Loch breit, 11 x6 cm
17 Loch, 21,5 cm | 11353* h 1 Lloch lang,
Loch, 32 c Loch breit, l4x 6cm

11354

’
11355

11356

n3s7*

11358

11359

11360*

1361

11405
11407
11409
n4n

1415
n417
1419
1421
11425

Sektorplatte flach

11356
11430% | Verkleidungsplatte red’d:dtlg, 25 Loch
lang, 7 Loc% breit, 32 x 9 cm
11355
Kombinationsplatte mit Laschen
Kombmuhonsplu"e ohne Laschen 1431
11431 | Verkleidungsplatte (Trapez), 5 und
-~ 3 Loch breit
Knmbmahonsplune 11432 Verklelsdtng:pga"e (Trapez),
o
QI Getriebekasten 11437
Getriebeplatte
rechteckig,
x4 cm 11435 | Verkleidungsplatte (Hulbkrell),
2 Durchmesser 5 Lo
~ 11437 | Verkleidungsplatte (Halbkreis),
Getriebepl & Durd1messer7 Loch( ehiskt; 25 Loth
gl 114407 Rechte 0
dreieckig lang, 11 Loch breit, 32 x 14 cm ohne Loch.
- (Fir beliebigen Zusdmm]
Rechteckpl einseitig auf
6x5 cm (s. 11351)
11500 | Transmissionsschnur, Bindel von
4'm Lénge
namn | I
11545
o ingsplatte; Iacneckin, 11515 | Transmissionsspirale, 15 cm lang
feidungsplatte rechfeckig 11527 | Transmissionsspirale, 27 cm lang
g. ﬁm, 9x3,5cm 11538* | Transmissionsspirale, 38 cm lang
\dun splatte rechteckig, 11545 | Transmissionsspirale, 45 cm lang
d Ira.f n :h:!,d(:m
idungsplatte rechteckig,
N ,3[0:‘2 Eren 14 x 3,5 cm g A1
11425 | 11605 | Bogenband, passend zu Loch-
abstand 5, Lange 6,5 cm
11607 | Bogenband, passend zu Loch-
Verkleidungsplaite rechteckig, 5 abstand 7, Lange 9 cm
3» gmr 6x6cm
udun 5| In!:e mdﬁedug, 7
% rei
e»du g‘splnﬂ'a ]r‘or.h;eckum 9 Loch 11615
breit, 11 x 6 cm
°‘g‘splum rechteckig, 11 Loch 11611* | Zahnstange, passend zu Loch-
breit, 14x 6 cm abstand 11, 14 cm lang
Loch 11615 Zuhnshnge, passend zu Loch-

o&wlum rechteckig, 25
cm

breit, 32x 6 ¢

abstand 25, 32 cm lang

|
TTTTTTTTTINNY

Leiter, 21 cm lang
Leiter, 30 cm lang

11631 Lagerplatte,
flach

1632 Lagerplatte,
aufgebogen

1632
11640 | Spule, komplett mit 50 cm Kabel
und 2 Metallstecker

11651 | Kern [ eemm—Y

11652 | Holse

11653 Verbindungsbolzen

11655 | Fiberband, 5 Loch, 6 cm lang

11656

ﬁ AnschluBmuffe

Kahel mit Metallstecker,

@

Kollekior mit Birstenbricke,
komplett

Ersatzgarnitur _(Kohlenbirste,
Burstenfeder, Kupferdraht)

11660

11665
1675

11680*
11685*
11690*

:urb'opf mit blaver
Furblapf mit griner

;urbﬂopf mit roter




P T (T

11700 | Schraubenschlissel
11701 | Schraubenschlissel
n702 A Klemmuffe
n7os | 2 ! =7 Klemmuffe
11704 | Kurbelarm mit Band 10003
und Stellschraube
11706 | Propeller (Aluminium)
mit Stellschraube
11708*| Propeller (Aluminium)
11709 | Kette, Bindel von 4 m Lange
b
1711 | Zugfeder
nn2 n Schieberdse
nn3 ; ; Lasthaken
174 Windmﬁhlenﬂﬁgal
n7é Handkurbel mit
Stellschraube
n7ns Kupplungsmuffe mit
ﬁ 6 gells ravben

1720

nm2

n722

n72z7

1730*
n73

11735*

Schnecken-
gehduse

Logerband

Ausriickgabel

o Unterlegscheibe

Lagerstitze flach
Lagerstitze abgebogen

173

1735

Exzenter mit Buchse und Stell-
schraube

11740*

11743

745

1747

11750*

11760
nze

11762*
n763*

11764*
1765

n7es*

1767*

Scharnier

Kreissageblatt
nut Sn

6 cm a) (Malall)

Gelenkstiick

Antriebskette, 1 m lang

Kugellager
e ¥ cm%

&

n7é1

1763 E

Vermittlungsstick flach
Vermittlungsstick aufgebogen

Vermittlungsbiigel flach
Vermittlungsbigel
aufgebogen

Vermittlungsstitze flach
Vermittlungsstitze
aufgebogen

1765

Vermittlungslasche

Vermittlungsgabel

n77s*

Nn776

1780*

1782*

1786*

nze7

1790*

nm

Plevelstangen-
kopf (zweiteilig)

%
(B
% /
¢ §
Eckstick

Kurbel mit Gegengewicht
und Stellschraube

—F

Griff mit Mutter (xo verwenden
bei Speichenrad 11

n7z93*

179

Kugelgelenk

Lagerbock

mit Glhlampe
Nr. 60023,

20 Volt

StoBlasche

L

Wellenhalter (zweiteilig)

14000 [Schraubenzieher groB (mit Holzgriff)
14001  |Schraubenzieher khm (mit Kunststoffgriff)
‘,
14003 14010 14004 14010
14013 14014
14002 [Sch kurz, 8,5 mm lang
14003 , 12 mm lang
14004 hraube lang, 25 mm lang
14010 |Mutter, zu uﬁen Schrauben passend
14012 kurz mit Mutter, 8,5 mm lang
14013 hraube mit Mutter, 12 mm lang
14014 chraube lang mit Mutter, 25 mm lang
14020 @  Stellschraube klein
14021 @) stelischraube groB
Nocken mit Nabe
und Stellschraube
14025 Autoreifen
assend zu
r. 10325
und 10914
14036 Autoreifen
Fenster Rﬂf‘f‘;‘aﬁ_’“’“
14050 Autoreifen
R‘oxsand zv
r. 10350
14110 | Klammer, 10 mm lang
14120 |Klammer, 20 mm lang
14130 | Klammer, 30 mm long
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Elektromotor 1071 und seine Anwendung

Erganzungskasten

= Interessante Ergéinzung zum MARKLIN-Metallbaukasten ist der hier gezeigte
| Elektromotor 1071. Zum Antrieb wird Wechselstrom bis 16 Volt oder Gleich-

strom bis 12 Volt benétigt.

Ergiinzungskasten
< Nr.1034

1071 p
Elektromotor - Umschaltbar fir Rechts- bzw.
Linkslauf - Leerlaufdrehzahl etwa 1500 U/min -
Fir 16-Volt-Betrieb, daher an jeden MARKLIN-
Eisenbahntransformator anzuschlieBen - Zubehdr:
Zwei Kabel 7080 - Hohe 6,5 cm - Breite 5 cm -
Tiefe 5 cm - Gewicht 200 g.

Es wird zum Beispiel der Grundkasten Nr. 1014 durch den
Ergéinzungskasten Nr. 1034 noch um eine Stufe erweitert.

- Aus der nachfolgenden Tabelle ist der zu dem einzelnen
. hlieBend § | < chilich

der
B verwondelt den | ganzungs. Il

rundkasten kasten eile
Nr. 1009 in Nr. 1010 Nr. 1029 @
Nr. 1010 in Nr. 1011 Nr. 1030 &
Nr. 1011 in Nr. 1012 Nr. 1031 164
Nr. 1012 in Nr. 1013 Nr. 1032 283
Nr. 1013 in Nr. 1014 Nr. 1033 346
WRATEEE ARG | AT kel StraBenwalze angetrieben durch

Stufe Elektromotor 1071




